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Cea mai productiYă combină 1eZ +ROODQG� 
(ste o certitudine�
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$cuP Pai Pult de �� de ani� 1eZ Holland a revoluționat Podul de recoltare prin lansarea inovatoarei teKnoloJii bia[iale 7Zin 5otor� 
pentru coPbine� Ín pre]ent� ultiPa Jenerație de coPbine &5 continuă linia JenealoJică a rotativelor pure� oferind aJricultorilor din 
vntreaJa luPe o calitate iPbatabilă a boabelor Ⱦi a paielor datorită acțiunii delicate cu Pai Pulte treceri� 0odelul vkrf de JaPă &5����� este 
cea Pai puternică Ⱦi productivă coPbină 1HZ +ROODQG GLQ WRDWH WLPSXULOH� acuP de]voltknd o putere de pknă la ��� &3� &aracteristici 
inovatoare precuP noul Ⱦi prePiatul sisteP autoPati]at ,ntelli6ense70� noile palete ale rotoarelor reJlabile de la distanță D\naPic )OoZ 
&ontrol70� teKnoloJia Deep &ut D\naPic )eed 5ol70 Ⱦi noul sisteP brevetat 2pti�6pread70 3lus pentru Jestionarea re]iduurilor Ⱦi pentru o 
lățiPe e[cepțională de vPprăȾtiere� continuă să Jarante]e că Podelele &5 se află vntotdeauna printre cele Pai avansate Ⱦi productive utilaMe 
din luPe�

Condiʰii reale� 3erformanʰe incredibile� 
$u trecut Ⱦapte se]oane de cknd� vn data de �� auJust ����� vn 
:raJb\ vn 0area %ritanie� coPbina &5����� a depăȾit recordul 
anterior pentru cea Pai Pare cantitate de Jrku recoltată vn opt 
ore� Ín tiPpul testelor� coPbina a recoltat ������� tone de Jrku vn 
opt ore� cu o capacitate de vkrf de ��� tone�oră vn condiții reale de 
recoltare� 

1oul sistem de compensare (Yerest SideKill
6LVWHPXO RSʰLRQDO (YHUHVW SRDWH FRPSHQVD vQFOLQĄULOH ODWHUDOH GH 
SkQĄ OD ��� SH FRPELQHOH &5����, &5���� ȾL &5 ���� ȾL GH SkQĄ 
OD ��� SH FRPELQHOH &5���� ȾL &5 ���� SHQWUX D PHQʰLQH 
RUL]RQWDOLWDWHD SHUIHFWĄ vQ WLPSXO UHFROWĄULL� 6HFʰLXQHD GH LQWUDUH 
D FDQDOXOXL HOHYDWRU D IRVW DGDSWDWĄ SHQWUX D PHQʰLQH R 
DOLPHQWDUH RSWLPĄ FKLDU ȾL SH VXSUDIHʰHOH FX vQFOLQDUH ODWHUDOĄ 
IRDUWH PDUH ȾL vPSUHXQĄ FX VLVWHPXO GH XPSOHUH D EXQFĄUXOXL GH 
ERDEH JDUDQWHD]Ą SHUIRUPDQʰH VLPLODUH FX FHOH REʰLQXWH SH 
WHUHQ GUHSW� 6LVWHPXO (YHUHVW SRDWH IXQFʰLRQD ȾL vQ FRPELQDʰLH 
FX XQ VLVWHP GH QLYHODUH DXWRPDWĄ DO VLVWHPXOXL GH FHUQHUH 
SHQWUX D JDUDQWD R HILFLHQʰĄ GH ���� SH VXSUDIHʰHOH FX vQFOLQDUH 
GH SkQĄ OD ����
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* 3utere supliPentară disponibilă vn tiPpul descărcării Ⱦi WĄLHULL

0odele /ăʰime de tăiere 
Keder cereale �m�

+eder porumb
1umăr de rânduri

3utere 
ma[imă �C3�

'imensiune rotor
�iQFK�

Capacitate 
re]erYor cereale �l�

CR7.80 4
88 - 9
15 6 / 8 415 17 10500

CR7.90 4
88 - 10
67 6 / 8 / 12 460 17 11500

CR8.80 6
10 - 10
67 6 / 8 / 12 517 17 12500

CR8.90 6
10 - 12
50 8 / 12 / 16 544 22 12500 / 14500

CR9.90 6
10 - 12
50 8 / 12 / 16 600 22 12500 / 14500

CR10.90 6
10 - 12
50 8 / 12 / 16 700* 22 14500

Telematică 0y3/0�Connect
7elePatica 0\3/0�&onnect vă perPite să vă conectați la 
coPbină răPknknd confortabil vn biroul duPneavoastră� 
perPițkndu�vă să triPiteți Ⱦi să priPiți inforPații vn tiPp real pentru 
a econoPisi tiPp Ⱦi pentru a vPbunătăți productivitatea� &a dotare 
standard� este propus un abonaPent pe � ani sau� ca dotare 
opțională� este disponibil un abonaPent pe � ani� 

������ Ge agricultori în întreaga lume
1eZ Holland a inventat teKnoloJia bia[ială 7Zin 5otor� acuP peste 
�� ani Ⱦi� tiPp de Ⱦase decade, a continuat rafinarea Ⱦi perfecționarea 
acestei teKnoloJii pentru a oferi aJricultorilor o capacitate 
operațională din ce vn ce Pai Pare Ⱦi o calitate din ce vn ce Pai bună 
a boabelor Ⱦi paielor� Íncepknd cu anul ���� Ⱦi cu lansarea Podelului 
revoluționar 75��� peste ������ GH coPbine 7Zin 5otor au lucrat pe 
ckPpuri pentru a duce recoltarea la bun sfkrȾit� 



Capacitate e[traordinară
Datorită eficienței Potorului )73 ,ndustrial &ursor �� cu putere de 
��� &3 care acționea]ă Podelul &5����� Ⱦi a teKnoloJiei avansate 
de recoltare� care include Ⱦi sistePul de JKidare autoPată 
,ntelli6teer�� puteți lucra fără vntrerupere �� ore din ��� 7eKnoloJia 
D\naPic )loZ &ontrol70 pentru reJlarea de la distanță a paletelor 
rotoarelor perPite Podificarea po]iției acestora din Pers� vn funcție 
de Podificarea stării produsului� avknd drept consecință creȾterea 
productivității cKiar cu ���� &ea Pai avansată coPbină 1eZ 
Holland este ecKipată acuP cu noul Ⱦi prePiatul sisteP autoPat 
,ntelli6ense70� &5 5evelation se opreȾte doar atunci cknd decideți 
duPneavoastră�

Calitate e[cepʰională de recoltare
7eKnoloJia 7Zin 5otor70� delicată dar vn acelaȾi tiPp eficientă� 
Jarantea]ă o calitate iPbatabilă a boabelor Ⱦi a paielor� 6parJerea 
boabelor aparține acuP trecutului� doar ����� un record vn 
seJPent� 7eKnoloJia D\naPic )eed 5oll70 asiJură cea Pai 
eficientă colectare a pietrelor� iar noile laPe dințate sunt Ⱦi Pai 
delicate cu paiele� 1oua teKnoloJie 2pti�6pread70 3lus� vPpreună 
cu noul sisteP de vPprăȾtiere pleavă� asiJură o distribuire Pult Pai 
uniforPă a re]iduurilor pe vntreaJa lățiPe de tăiere� 

Costuri reduse de e[ploatare
ÍntreaJa JaPă &5 5evelation este dotată cu teKnoloJia E&2%lue70 
H,�e6&5 � care respectă cel Pai restrictiv standard privind ePisiile 
6taJe 9� dar cu un nivel de eficiență pe care clienții vl aȾteaptă de la 
coPbinele &5 5evelation� Dacă adăuJați Ⱦi intervalul de vntreținere 
la ��� ore Ⱦi sistePul 6Part7ra[70 pentru reducerea coPpactării 
terenului� va re]ulta un ckȾtiJ constant vn tiPp� 

3lăcerea absolută de a conduce
1oua cabină Harvest 6uite70 a fost proiectată pentru a vă oferi 
nivelul Pa[iP de confort Ⱦi o Pai bună erJonoPie� $vknd un voluP 
interior de ��� P� Ⱦi o suprafață vitrată de ��� P�� această cabină 
oferă Pai Pult spațiu Ⱦi o Pai bună vi]ibilitate pentru o recoltare 
Pult Pai confortabilă Ⱦi precisă� &u un nivel de ]JoPot de �� d%�$� 
răPkne cea Pai silențioasă cabină de pe piață� 0onitorul 
,ntelli9ieZ70 ,9 cu ecran tactil de ���� cP poate fi po]iționat astfel 
vnckt să asiJure o vi]ibilitate bună tuturor operatorilor� Dacă recoltați 
pe tiPpul nopții� noul pacKet de luPini vă perPite să obțineți 
productivitate �� de ore din ��� 7oate acestea sunt coPbinate cu 
elePente interioare inspirate din sectorul autoPobilistic�

04 35E=E17$5E *E1E5$/ă

1oua gamă C5 5eYelation�
Supremaʰia recoltării�

&abină Harvest 6uite70 8ltra 

3acKet telePatic 0\3/0�&onnect 3rofessional� 
dotare standard

3knă la �� luPini de lucru cu /ED

1ou adaptor frontal 
reJlabil de la distanță

6isteP de aliPentare 
autoPată 

,ntelli&ruise70 ,,

5oți de nivelare noi� dotare 
opțională� pe Kederele 9arifeed� 
de ����� P Ⱦi ���� P

6isteP nou de reversare 
D\naPic )eed 5oll�

7eKnoloJie ,ntelli)ield� pentru WUDQVPLWHrea 
datelor privind ParJinile� Kărțile Ⱦi traiectoriile de 
deplasare vntre coPbine diferite

6isteP de JKidare autoPată ,ntelli6teer� cu 
teKnoloJie ,ntelli7urn� pentru Jestionarea autoPată 
a vntoarcerilor la capătul rkndurilor
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6isteP de 
aliPentare cu 
patru lanțuri

7racțiune inteJrală� 
opțională� cu două vite]e

7eKnoloJie 2pti�)an70

6isteP 2pti�&lean70

7eKnoloJie 7Zin 3itcK 3lus 
7Zin 5otor70 cu palete 

rotoare dotate cu teKnoloJie 
D\naPic )loZ &ontrol70

7ub de descărcare 
rabatabil

6isteP 6Part7ra[70 cu teKnoloJie 
)le[ sau 6Part7ra[70 cu suspensii 

7erraJlide70

6isteP nou de coPpensare� 
Everest 6ideKill� dotare opțională

1oul sisteP autoPati]at 
,ntelli6ense70

7eKnoloJie Deep &ut 
DinaPic )eed 5oll70

1ouă confiJurație a 
Ⱦnecului pentru o 
productivitate Pai 

Pare

*rup de transPisie 
nou cu două vite]e 

5esetare nouă confiJurație 
contrabătător

7ransPisii noi divi]ate tub de 
descărcare Ⱦi Ⱦnec transversal

6isteP nou 2pti�6pread70 3lus 
Ⱦi de vPprăȾtiere pleavă cu o 

lățiPe de vPprăȾtiere de pknă 
la ���� P 

2rificiu rotativ 
pentru descărcare 

0otor &ursor �� de 
��� &3 cu teKnoloJie 
E&2%lue� H,�e6&5 � 

6taJe 9

5e]ervor cereale cu 
capacitate de pknă 

la ������ litri 

6en]or 1,5 1utri6ense� 
pentru anali]area valorii 

nutriționale
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1999: *enerația a Ⱦasea� Podelele 75�� Ⱦi 75�� se iPpun prin Părirea 
capacității de Jestionare a boabelor Ⱦi prin vPbunătățirea 
vi]ibilității� 

2002: 3e ckPpurile din vntreaJa luPe vȾi fac intrarea Podelele celei de�a  
Ⱦaptea Jenerații� cu linii Poderne Ⱦi esențiale� 6tilul coPplet vnnoit� 
rotoarele Pai lunJi� cabina Pai spațioasă Ⱦi priPul sisteP de curățare 
cu autonivelare Pontat pentru priPa oară pe o coPbină rotativă� 
transforPă Podelele &5��� Ⱦi &5��� vn coPbinele cele Pai dorite� Ín 
final trebuie Penționat că puterea a crescut pknă la ��� &3� 

2004: 2dată cu sosirea noului Pileniu� coPbinele cu teKnoloJie bia[ială 
vncep să fie produse la =edelJeP� vn %elJia� la &entrul de E[celență 
1eZ Holland pentru PaȾinile de recoltat� 

2005: �� de ani de succes ai teKnoloJiei bia[iale sunt sărbătoriți odată 
cu lansarea Ponitorului ,ntelli9ieZ� ,, pentru controlul de 
preci]ie al coPbinei� 

1975: 1eZ Holland introduce conceptul revoluționar al teKnoloJiei
bia[iale pe Podelul 75�� �������� &3�� De atunci� recoltarea nu 
a Pai fost aceeaȾi� 

1979: 6oseȾte pe piață a doua Jenerație de coPbine cu teKnoloJie
          bia[ială� cu Podelele 75��� 75�� Ⱦi 75�� a căror putere este 
          crescută pknă la ������� &3�
1984: $ treia Jenerație este caracteri]ată printr�o cabină Pai Pare�

o vi]ibilitate Pai bună Ⱦi prin pre]ența rotoarelor 6� ale
apreciatelor Podele 75��� 75�� Ⱦi 75���

1993: $proape un deceniu Pai tkr]iu este rkndul Podelelor 75�� Ⱦi
75�� de a patra Jenerație� Pult Pai puternice� 

1997: 3e Podelele de Jenerația a cincea� 75�� Ⱦi 75��� Jestionarea puterii
          este Pult Pai eficientă Ⱦi Pai productivă datorită siPplificării

 coPen]ilor�

,storia recoltării moderne scrisă de 1eZ +olland�

1 9 7 5 2 0 0 41 9 7 9 1 9 8 4 1 9 9 3 1 9 9 7 1 9 9 9 2 0 0 2



07

2007: 6eria &5 Elevation repre]intă a opta Jenerație Ⱦi oferă foarte Pulte 
caracteristici pentru creȾterea productivității� printre care Potoarele 
cu ePisii 7ier � pknă la ��� &3� sistePul 2pti�&lean�� sistePul 
,ntelli&ruise� care optiPi]ea]ă vite]a PaȾinii vn funcție de 
vncărcarea cu produs pentru a obține perforPanțe Pa[iPe Ⱦi 
pentru un nivel Pa[iP de confort al operatorului� 

2008: 0odelul &5���� devine vn Pod oficial coPbina cu cea Pai Pare 
capacitate operațională din luPe� Doboară recordul de recoltare� 
��� de tone de cereale vn doar opt ore� 

2010: 6eria &5 sărbătoreȾte a ���a aniversare� Ín %ra]ilia vncepe producția
Podelului &5���� pentru piața din $Perica /atină� 

2011: Este lansată a noua Jenerație de coPbine bia[iale� cu Potoare cu 
teKnoloJie E&2%lue� 6&5 cu ePisii 7ier �$� cu o capacitate 
operațională Pai Pare� cu o calitate a paielor Ⱦi boabelor ce se află 
pe priPele po]iții ale cateJoriei sale�

2012: 6eria &5 vȾi adMudecă titlul prestiJios de ´0aȾina anuluiµ� datorită 
perforPanțelor sale iPbatabile de recoltare Ⱦi a calității ridicate a 
Jrknelor ce se află pe priPele po]iții vn piață� 

2013: ,ntroducerea cilindrului dinaPic de aliPentare a vPbunătățit 
          ulterior perforPanțele pe ckPp Ⱦi calitatea boabelor�

2014: 0odelul &5����� doboară recordul pentru cea Pai bună cantitate 
de Jrku recoltată vn opt ore� Ín tiPpul probei coPbina a recoltat 
������� tone de Jrku vn Pai puțin de opt ore vn condiții reale de 
recoltare�

2015: $ ���a Jenerație a JaPei &5 celebrea]ă a patru]ecea aniversare 
de e[celență vn recoltare prin introducerea cabinei Harvest 6uite� 
8ltra� un nou standard de referință� 

2018: /ansarea JaPei &5 5evelation cu o capacitate Pai Pare Ⱦi cu o 
Jestionare Ⱦi Pai eficientă a re]iduurilor�

2019: /ansarea noului Podel de ba]ă &5���� Ⱦi introducerea noului sisteP 
          autoPat� prePiat� ,ntelli6ense� pe toate Podelele &5�

2020: 5enuPita serie &5 sărbătoreȾte �� de ani de e[celență vn recoltare� 

2021: De pe liniile de producție ale locației din =edelJeP iese coPbina 
bia[ială cu nuPărul ������� 

Construit vn =edelgem
0odelele &5� vkrf de JaPă� sunt fabricate vn =edelJeP� %elJia� unde vȾi are sediul &entrul de E[celență 1eZ Holland pentru PaȾinile de 
recoltat� $ici� acuP Pai Pult de ��� de ani� /eon &lae\s a construit priPa PaȾină de treierat Penită să revoluțione]e sistePele de recoltare� 
=edelJeP este sinoniP cu soluțiile revoluționare pentru recoltare� aȾa cuP dePonstrea]ă producția� vn anul ���� a priPei coPbine 
europene autopropulsate� Ín pre]ent� inJinerii noȾtri sunt iPplicați vn de]voltarea urPătoarei Jenerații de PaȾini de recoltat� Datorită 
procesului sofisticat de de]voltare a produsului Ⱦi coPpetențelor deosebite ale personalului dedicat ce vȾi desfăȾoară activitatea vn locația 
:orld &lass 0anufacturinJ� coPbineOH &5� la fel ca Ⱦi toate PaȾinile de recoltat vkrf de JaPă� coPbinele convenționale &;� utilaMele 
%iJ%aler pentru baloți paralelipipedici� coPbinele )5 pentru recoltarea furaMelor� continuă să repre]inte un punct de referință pentru vntreJul 
sector�

2 0 0 4 2 0 0 5 2 0 0 7 2 0 1 0 2 0 1 3 2 0 1 42 0 0 2 2 0 1 9



1eZ Holland Ⱦtie că procesul de recoltare vncepe cu produsul� De Podul vn care DFHVWD intră vn utilaM depinde calitatea recoltei� prin urPare� 
aP de]voltat Ⱦi construit o JaPă vastă de Kedere pentru cereale care se adaptea]ă fiecărui tip de produs Ⱦi nevoilor fiecărei ferPe� 
Hederele sunt disponibile vn lățiPi cuprinse vntre ���� Ⱦi ����� Petri Ⱦi vn diferite confiJurații ce pot fi personali]ate� pentru a se adapta Pai 
bine nevoilor duPneavoastră specifice� 1oua teKnoloJie a adaptorului frontal perPite reJlarea de la distanță a po]iției plăcii adaptorului� 
pentru a favori]a funcționarea Kederului avknd unJKiul perfect de vnclinare� Disponibilă pentru Kederele 9arifeed70 cu lățiPe cuprinsă vntre 
���� P � ���� P� noua JaPă de cărucioare pentru Kedere 1eZ Holland cu patru roți viratoare oferă siJuranță� stabilitate Ⱦi nivel e[celent de 
Panevrabilitate la vite]e de pknă la �� NP�K�

Ín aYantaj cKiar de la început�

08 HEDE5E &E5E$/E

+edere de grâu 9arifeed�� adecYate pentru orice tip 
de produs
• Hederele 9arifeed� cu lățiPe de ����� P Ⱦi ���� P dispun de un 

Ⱦnec dublu pentru a creȾte la Pa[iP capacitatea de tăiere Ⱦi 
pentru a reduce consuPul de putere

• 7oate Podelele JaPei Jarantea]ă nivelul Pa[iP de calitate a 
UHFROWHL ȾL R WĄLHUH XQLIRUPĄ D SURGXVHORU DYkQG vQĄOʰLPL GLIHULWH

• 3entru o aliPentare perfectă� cursa ori]ontală a laPei de tăiere 
SRDWH IL UHJODWĄ SkQĄ OD ��� PP

• Ƚnecul cu diaPetru de ��� PP cu spirală aPplă asiJură o 
DOLPHQWDUH UDSLGĄ ȾL UHJXODWĄ 

• DeJetele retractabile de pe vntreaJa lățiPe a spiralelor coboară 
SURGXVXO ȾL vO WUDQVSRUWĄ VXE ȾQHF

575 mm

+edere cereale C5���� C5���� C5���� C5���� C5���� C5�����
/ățiPe de tăiere Keder HiJK &apacit\ �P� �,�� � �,�� �,�� � �,�� �,�� � �,�� �,�� � �,�� �,�� � �,�� �,�� � �,��
/ățiPe de tăiere Keder 9arifeed� �P� �,�� � �,�� �,�� � ��,�� �,�� � ��,�� �,�� � ��,�� �,�� � ��,�� �,�� � ��,��
&ărucior Keder 9arifeed� �P� �,�� � �,�� �,�� � ��,�� �,�� � ��,�� �,�� � ��,�� �,�� � ��,�� �,�� � ��,��
/ățiPe de tăiere Keder 6uperfle[ �P� �,�� � �,�� �,�� � ��,�� �,�� � ��,�� �,�� � ��,�� �,�� � ��,�� �,�� � ��,��
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• Hederul 6uperfle[ repre]intă soluția ideală pentru terenurile 
GHQLYHODWH 

• &uțitele se pot fle[a cu ��� PP pe terenurile denivelate pentru a 
DVLJXUD R WĄLHUH SUHFLVĄ ȾL XQLIRUPĄ SUHFXP ȾL R vQĄOʰLPH 
XQLIRUPĄ GH WĄLHUH

• Ƚnecul cu spire adknci, coPplet flotant, Jarantea]ă o aliPentare 
UDSLGĄ ȾL UHJXODWĄ FKLDU ȾL vQ FD]XO SURGXVHORU JUHOH 

• )recvența de tăiere de ����� bătăi�Pinut Ⱦi reJlarea ori]ontală 
KLGUDXOLFĄ D ȾQHFXOXL GLUHFW GLQ FDELQĄ DMXWĄ OD vPEXQĄWĄʰLUHD 
DOLPHQWĄULL ȾL SUHOXFUĄULL SURGXVXOXL 

• De asePenea� puteți sincroni]a turațiile Pelcului cu transPisia 
DVWIHO vQFkW DOLPHQWDUHD VĄ UĄPkQĄ FRQVWDQWĄ FKLDU ȾL DWXQFL FkQG 
YLWH]D GH vQDLQWDUH YDULD]Ą 

Cărucioare Kedere�
Disponibile pentru Kederele 9arifeed� de ���� � ���� P� noile 
cărucioare 1eZ Holland cu patru roți viratoare oferă siJuranță� 
stabilitate Ⱦi e[celentă Panevrabilitate la vite]e de pknă la �� NP�K� 
&lePele de aliniere cu centrare autoPată Ⱦi sistePul de blocare� 
siJur Ⱦi fiabil� cu pin� reduc la PiniP tiPpii de oprire utilaM vn tiPpul 
dePontării Kederului� EcKiparea este coPpletată cu un spațiu de 
depo]itare cu vncKidere cu cKeie Ⱦi cu o roată de re]ervă pe 
ParJine� dotare de serie pe cărucioarele cu o lunJiPe de peste 
���� P Ⱦi sunt disponibile� ca dotare opțională� pe celelalte Podele� 

Fle[ibilitate pentru eficienʰa garantată a recoltării 

Control automat al înălʰimii Kederului
6istePul avansat de control autoPat al vnălțiPii Kederului� 
prevede trei Podalități de lucru�
• &oPpensarea Kidraulică Penține presiunea la sol presetată� astfel 

vQFkW VĄ VH DVLJXUH R UHFROWDUH HILFLHQWĄ D SURGXVHORU FXOFDWH OD VRO 
VDX D FHORU FDUH FUHVF DSURDSH GH VRO, FXP DU IL PD]ĄUHD ȾL IDVROHD 

• 5eJlarea autoPată a vnălțiPii de tăiere Penține vnălțiPea de 
WĄLHUH SUHVHWDWĄ IRORVLQG VHQ]RUL PRQWDʰL SH HOHYDWRUXO FHQWUDO 
vPSUHXQĄ FX FLOLQGULL KLGUDXOLFL GH FRQWURO KHGHU

• 6istePul actuali]at $utofloat� foloseȾte diferite tipuri de sen]ori 
Ⱦi DOJRULWPL VRIWZDUH FDUH SHUPLW KHGHUXOXL VĄ UHVSHFWH SURILOXO 
WHUHQXOXL� $FHVW VLVWHP UHJOHD]Ą DXWRPDW ȾL KLGUDXOLF SR]LʰLD 
KHGHUXOXL SHQWUX D PHQʰLQH XQLIRUPĄ vQĄOʰLPHD GH WĄLHUH ȾL 
SHQWUX D SUHYHQL LQWUDUHD KHGHUXOXL vQ SĄPkQW

• 3e Kederele 9arifeed� de ����� P Ⱦi ���� P sunt disponibile� la 
FHUHUH, URʰL GH QLYHODUH SHQWUX D XUPĄUL PDL ELQH FRQWXUXO 
WHUHQXOXL

/ame complet integrate pentru rapiʰă 
• 1oile laPe laterale� dotare opțională� cu �� dinți au fost 

reproiectate cu un punct de Pontare coborkt� Datorită noului 
desiJn Pai uȾor� pot fi Pontate foarte uȾor pe Kederul 
9arifeed� pentru o utili]are Pult Pai uȾoară

• &analele vPbunătățite ale furtunului Kidraulic reduc la PiniP 
ULVFXO FD SURGXVXO VĄ UĄPkQĄ EORFDW vQ LQWHULRUXO XWLODMXOXL vQ 
WLPSXO UHFROWĄULL 

• $cționate prin interPediul unui buton pe consola din partea 
GUHDSWĄ, JDUDQWHD]Ą R UHFROWDUH PDL HILFLHQWĄ D UDSLʰHL 

• $tunci cknd nu sunt necesare� acestea pot fi depo]itate vn 
spațiul GHGLFDW GLQ KHGHU



%ine ați venit vn luPea celor Pai productive Kedere cu bandă transportoare� $ceste Kedere sunt capabile să recolte]e pe preriile din 
$Perica de 1ord� $ustralia� %ra]ilia Ⱦi $frica de 6ud� dar Jarantea]ă perforPanțe la fel de e[cepționale pe ckPpurile neliPitate din Europa� 
$ceste Kedere JiJant Jarantea]ă o productivitate Pa[iPă� recoltknd aproape orice tip de produs� inclusiv vn ca]ul sePințelor precuP soia� 
pe vntreaJa lățiPe a barei de tăiere� 5epre]intă coPbinația perfectă pentru o coPbină &5 5evelation vkrf de JaPă� 

8rmătorul niYel al productiYităʰii Kederelor�

HEDE5E &8 %$1Dă 75$1632572$5E 

$limentare uniformă pe întreaga lungime a Kederului 
• 5abatorul cu Ⱦase bare proiectat de 1eZ Holland transportă

uniforP produsul către bara de tăiere Ⱦi către banda
transportoare

• 3e vntreaJa lunJiPe a Kederului este utili]ată o sinJură bandă
SHQWUX D vPEXQĄWĄʰL WUDQVSRUWDUHD SURGXVXOXL ȾL SHQWUX D REʰLQH
R DOLPHQWDUH HILFLHQWĄ

• $ceste Kedere dispun� de asePenea� de un Ⱦnec de coPpresie�
FX GLDPHWUX PĄULW SH vQWUHDJD OXQJLPH D KHGHUXOXL, FDSDELO VĄ
vPSLQJĄ FX IRUʰĄ SURGXVXO vQ MRV SHQWUX D REʰLQH R DOLPHQWDUH
XQLIRUPĄ

• 8til vn special pentru recoltarea voluPelor Pari de produs� acest
VLVWHP GLVSXQH GH GRXĄ ȾQHFXUL FDUH VXQW SR]LʰLRQDWH SDUDOHO FX
FDGUXO KHGHUXOXL

• 3entru clienții care lucrea]ă pe ckPpuri Pari de ore]� sunt
GLVSRQLELOH YDULDQWHOH GH �,�� P ȾL ��,�� P

+edere cu bandă transportoare C5���� C5���� C5���� C5���� C5���� C5�����
���� Keder cu bandă transportoare �P� �,�� �,�� � ��,�� �,�� � ��,�� �,�� � ��,��
���� Keder cu bandă transportoare 6uperfle[ �P� �,�� �,�� � ��,��

�,�� � ��,��    �,�� � ��,�� 
�,�� � ��,��    �,�� � ��,�� �,�� � ��,�� �,�� � ��,��
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+edere rigide cu bandă transportoare 
• Hederele riJide cu bandă transportoare repre]intă aleJerea 

ideală pentru ferPele de Pari diPensiuni
• 6istePul standard de control a vnălțiPii de tăiere este dotat cu 

SDWUX VHQ]RUL PRQWDʰL VXE EDUD GH WĄLHUH
• $cest sisteP funcționea]ă vn tandeP cu roțile de nivelare� 

dotare VWDQGDUG SH WRDWH PRGHOHOH FX H[FHSʰLD YDULDQWHL GH �,�� 
P SHQWUX D PHQʰLQH R vQĄOʰLPH GH WĄLHUH XQLIRUPĄ

• 3entru a Jestiona Pai bine suprafețele vnclinate Ⱦi  produsele� 
KHGHUHOH SRW IL vQFOLQDWH FX SDWUX JUDGH vQDLQWH ȾL WUHL JUDGH 
vQDSRL GLUHFW GLQ FDELQĄ

+edere rigide Superfle[ cu bandă transportoare 
• Dacă doriți să Pențineți perforPanțe uniforPe cKiar Ⱦi atunci 

cknd lucrați cu lățiPi de tăiere Pa[iPe pe terenuri denivelate� 
Kederul 6uperfle[ cu bandă transportoare repre]intă soluția 
ideală

• 6istePul e[clusiv� brevetat� de flotare prin interPediul arcurilor 
GLQ FDXFLXF SRDWH IL UHJODW KLGUDXOLF, UDSLG ȾL VLPSOX, SHQWUX D 
SHUPLWH KHGHUXOXL VĄ XUPĄUHDVFĄ vQWRWGHDXQD SURILOXO WHUHQXOXL

• 3entru a reJla flotarea sau pentru a coPpensa eventualele 
GHQLYHOĄUL DOH EDUHL GH WĄLHUH SXWHʰL LQWHUYHQL DVXSUD WRUVLXQLL 
DUFXULORU GLQ SDUWHD LQIHULRDUĄ D KHGHUXOXL SHQWUX OD ODPD GH 
WĄLHUH VĄ ILH PDL PXOW VDX PDL SXʰLQ IOH[LELOĄ

• 3entru operațiile foarte solicitante este disponibil sistePul 
KLGUDXOLF GH IORWDUH, GRWDUH RSʰLRQDOĄ� $FHVWD SHUPLWH 
RSHUDWRULORU VĄ HIHFWXH]H UHJODMHOH GLQ PHUV, GLUHFW GLQ FDELQĄ

TeKnologia SyncKro.nife�� 
recoltare uniformă și comodă
• 3roiectată special pentru Kederele cu bandă transportoare� 

prePiata teKnoloJie 6\ncKro.nife� prevede o sinJură cutie de 
transPisie vn po]iție centrală cu acționare dublă a laPei

• $cest lucru asiJură o reparti]are laterală uniforPă a Jreutății 
SHQWUX D REʰLQH R vQĄOʰLPH XQLIRUPĄ D PLULȾWLL, ȾL, vQ DFHODȾL WLPS, 
UHGXFH VHPQLILFDWLY VWUHVXO DVXSUD FXʰLWXOXL ȾL YLEUDʰLLOH, FUHVFkQG 
ILDELOLWDWHD ȾL OLPLWkQG WLPSLL PRUʰL 

• 3o]iționarea sub podeaua Kederului eliPină riscul ca ParJinile 
SURGXVXOXL QHWĄLDW VĄ UĄPkQĄ EORFDWH vQ UHGXFWRDUHOH GH PDL 
GLPHQVLXQL PRQWDWH vQ ODWHUDO 

,nYersare eficientă
• $tunci cknd lucrați cu produse dense sau ineJale� canalul 

elevator poate fi blocat de către produse
• 3entru a păstra nePodificată productivitatea� bara de tăiere Ⱦi 

EDQGD FHQWUDOĄ DX IRVW SURLHFWDWH SHQWUX D IL FRPSDWLELOH FX 
IXQFʰLD GH LQYHUVDUH SHQWUX D DMXWD OD vQGHSĄUWDUHD EORFDMHORU

• După procesul de inversare� cuplarea ben]ilor laterale este 
vQWkU]LDWĄ SHQWUX R DQXPLWĄ SHULRDGĄ GH WLPS DVWIHO vQFkW VĄ 
SHUPLWĄ FXUĄʰDUHD DXWRPDWĄ D EHQ]LL FHQWUDOH 
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1eZ Holland a de]voltat o JaPă vPbunătățită de Kedere pentru boabe� proiectate pentru a 
se adapta perfect caracteristicilor de funcționare ale &5 5evelation� 2PoloJate vn urPa 
testelor lunJi efectuate pe ckPp� Kederele vn versiune riJidă ckt Ⱦi vn versiune rabatabilă 
oferă o Pai bună fiabilitate Ⱦi productivitate a recoltării� 1oua teKnoloJie a adaptorului 
frontal perPite reJlarea de la distanță a po]iției plăcii adaptorului� pentru a favori]a 
funcționarea Kederului cu unJKiul perfect de vnclinare�

Combinaʰia perfectă�

+edere de porumb moderne pentru o agricultură 
modernă
• *aPa vPbunătățită a Kederelor pentru poruPb satisface cel Pai 

ELQH H[LJHQʰHOH GH UHFROWDUH, FUHVFkQG FRQVLGHUDELO 
SURGXFWLYLWDWHD ȾL HILFLHQʰD PDȾLQLL 

• 9krfurile Pai scurte urPăresc Pai bine profilul terenului pentru a 
HYLWD ´DEDWHULOHµ

• 3aletele direcționea]ă toate boabele desfăcute către partea 
SRVWHULRDUĄ D KHGHUXOXL, HYLWkQG DVWIHO SLHUGHULOH GH SURGXV 

• 3lăcile de u]ură� ce pot fi vnlocuite� prelunJesc durata de 
utili]are D KHGHUXOXL, ȾL WRDWH YkUIXULOH VXQW DVLVWDWH GH 
DPRUWL]RDUH FX JD] SHQWUX D IDFLOLWD LQWHUYHQʰLLOH GH FXUĄʰDUH ȾL 
vQWUHʰLQHUH

5abatabile sau rigide� alegerea este a dumneaYoastră
• Hederele riJide sunt disponibile vn versiunile cu �� �� �� Ⱦi �� 

rknduri
• Hederele rabatabile sunt perfecte pentru operațiile care necesită 

WUDQVIHUXUL IUHFYHQWH
• 9ersiunile cu � Ⱦi � rknduri se rabatea]ă la ��� P

12 HEDE5E 32580%

+edere boabe C5���� C5���� C5���� C5���� C5���� C5�����
1uPăr de rknduri Kedere poruPb� rabatabile � � � � � � � � � � � �
1uPăr de rknduri Kedere poruPb� riJide � � � � � � � �� � � � � �� � � �� � �� � � �� � �� � � �� � ��



Funcʰionare garantată
• ,ndiferent de diPensiuni� Kederele pentru poruPb 1eZ Holland 

sunt proiectate pentru a oferi perforPanțe Pa[iPe vn orice 
condiții de lucru

• &ilindrii de sPulJere sunt ecKipați cu patru cuțite pentru o 
VPXOJHUH DJUHVLYĄ D WXOSLQLORU GH RULFH GLPHQVLXQH

• /aPele de reținere sunt reJlabile electronic din cabină pentru a 
VH DGDSWD WXWXURU WLSXULORU GH WXOSLQL ȾL ȾWLXOHʰL

• Ƚnecurile laterale� disponibile opțional� favori]ea]ă o aliPentare 
UHJXODWĄ D SURGXVXOXL vQ FD]XO FXOWXULORU FXOFDWH OD SĄPkQW 

Tăierea tulpinilor� în topul categoriei sale
• 3entru o Părunțire fină Ⱦi o vPprăȾtiere e[celentă a resturilor 

veJetale� pe coPbină se pot Ponta dispo]itive inteJrate de 
Părunțit tulpinile

• &uplarea individuală a rkndurilor Jarantea]ă fle[ibilitate Pa[iPă
• &lienții sunt de acord� 1eZ Holland oferă o soluție ´vn topul 

FDWHJRULHLµ

'iVtUXJĄtRU Ge FiRtXUi pentru protejarea anYelopelor
• 3entru Kederele de poruPb riJide Ⱦi rabatabile este acuP 

disponibil un Nit opțional SHQWUX GLVWUXJHUHD FLRWXULORU
• 8]ura anvelopelor sau a Ⱦenilelor vn tiPpul recoltării este redusă 

FX DMXWRUXO DFHVWXL VLVWHP FDUH VWULYHȾWH WXOSLQLOH SUH]HQWH SH 
WUDVHXO URʰLORU 
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6istePul de aliPentare al Podelului &5 5evelation a fost vPbunătățit sePnificativ pentru ca funcționarea să fie Ⱦi Pai eficientă� /a Podelele 
&5����� &5����� &5���� Ⱦi &5����� sistePul de aliPentare dispune acuP de patru lanțuri unite de bare pentru a vPbunătăți flu[ul de 
produs Ⱦi Jarantea]ă o aliPentare reJulată a rotorului dublu� &oPbinele &5 5evelation pot fi dotate cu o capacitate de ridicare a Kederului 
nouă Ⱦi vPbunătățită� 3entru protecția vPpotriva pietrelor puteți aleJe vntre sistePul $dvanced 6tone 3rotection Ⱦi sistePul opțional Deep 
&ut D\naPic )eed 5oll70� prevă]ut acuP cu o funcție nouă de inversare activată din cabină� care asiJură o protecție coPpletă vPpotriva 
pietrelor Ⱦi un flu[ uniforP de produs vn sistePul de tăiere�

TeKnologie opʰională cu Yite]ă Yariabilă pentru Keder și sistem alimentare
• 3uteți aleJe vntre versiunile de transPisie cu vite]ă fi[ă Ⱦi variabilă a coPbinației Keder Ⱦi sisteP de aliPentare
• 2pțiunea cu vite]ă variabilă este ideală pentru recoltarea poruPbului
• 2peratorul poate reJla vite]a de recoltare Ⱦi de aliPentare� optiPi]kndu�le vn funcție de productivitate Ⱦi de starea SURGXVXOXL

3rotecʰie îmbunătăʰită 
pentru o eficienʰă mai bună�

Sistem 'eep Cut 'ynamic Feed 5ollT0

• 6istePul Deep &ut D\naPic )eed 5oll70 Jarantea]ă o aliPentare Pult Pai uniforPă� vndepărtknd acuPularea e[cesivă de produs vn 
tiPpul recoltării Ⱦi Jarantknd eficiența Pa[iPă vn detectarea pietrelor

• 3ietrele sunt direcționate� vn Pod autoPat� de un bătător vncKis avknd un diaPetru de �� cP către un coPpartiPent pentru pietre� 
SR]LʰLRQDW vQWUH VLVWHPXO GH DOLPHQWDUH ȾL URWRDUH

• )uncționarea perPanentă oferă o capacitate de funcționare cu pknă la ��� Pai Pare� cKiar Ⱦi pe terenurile cu Pulte pietre
• 1oua funcție de inversare perPite operatorilor să eliPine blocaMele inversknd din cabină sistePul D\naPic )eed 5oll
• $cuP sistePul este dotat cu structură Deep &ut cu profit dințat� fiind Pult Pai delicat cu recolta pentru a Jaranta o calitate Pai bună a 

SDLHORU
• &oPpartiPentul pentru pietre poate fi Jolit cu uȾurință vn tiPpul verificărilor ]ilnice de rutină

14
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Fără blocarea produsului
• 6istePul Kidraulic de inversare a Kederului soluționea]ă instant 

orice blocare de produs
• ÍntreJul Keder Ⱦi sistePul de ridicare oscilea]ă vn față Ⱦi vn spate 

SHQWUX D GHEORFD vQ PRG HILFLHQW XWLODMXO

Sistem de inYersare 'ynamic Feed 5ollT0

1oul sisteP de inversare� D\naPic )eed 5oll70, averti]ea]ă iPediat 
operatorul vn PoPentul e[istenței unei blocări de produs vn 
D\naPic )eed 5oll� )olosind ecranul dedicat de pe displa\ul 
,ntelli9ieZ� va fi utili]ată o Podalitate Panuală sau un ciclu repetat 
de inversare pknă cknd blocaMul este vndepărtat� $cest lucru face ca 
blocaMul să fie vndepărtat ckt Pai repede� crescknd astfel 
productivitatea�
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5ecoltarea productivă este o activitate care se vnvață vn tiPp� 1eZ Holland a de]voltat teKnoloJii care asistă operatorii vn asiJurarea unei 
recolte eficiente Ⱦi productive atunci cknd se lucrea]ă pe ckPpuri cu productivitate variabilă� 7eKnoloJia ,ntelli&ruise70 ,, utili]ea]ă o serie 
de sen]ori pentru a optiPi]a vn Pod autoPat perforPanțele coPbinelor &5 5evelation�

Funcʰionare inteligentă�

0ultiple moduri de condus       
2peratorii pot selecta trei strateJii diferite de condus pentru noua funcție ,ntelli&ruise70 ,,�

Capacitate ma[imă� Dacă lucrați vn µperioadeµ scurte de tiPp sau dacă doriți să optiPi]ați perforPanțele� puteți selecta această 
Podalitate� 9ite]a de vnaintare a coPbinei este setată astfel vnckt să beneficiați de vntreaJa putere a Potorului� funcționknd la sarcină 
Pa[iPă�

3roductiYitate fi[ă� $ceastă Podalitate a fost Jkndită pentru o productivitate uniforPă a coPbinei� 9ite]a de vnaintare este variată 
pentru a Penține un flu[ constant de produs�

3ierderi limitate.  )iecare boabă contea]ă� 3entru activitățile a căror prioritate este reducerea la PiniP a pierderilor de produs� a fost 
Jkndită R PRGDOLWDWH VSHFLILFĄ FDUH SHUPLWH FRQWURODUHD YLWH]HL GH vQDLQWDUH SHQWUX D JDUDQWD FĄ SLHUGHULOH QX GHSĄȾHVF OLPLWD SUH�GHILQLWĄ� 

S,ST(0 ,1T(//,C58,S(� ,, 

9,T(=ă '( Í1$,1T$5(
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Calitate superioară a boabelor�

Sistem 'eep Cut 'ymanic Feed 5ollT0

,ntroducerea sistePului opțional Deep &ut D\naPic )eed 5oll70� 
po]iționat vn fața rotoarelor� creȾte vite]a flu[ului de produs 
asiJurknd o aliPentare Pult Pai fluidă Ⱦi reJulată Ⱦi� vn acelaȾi tiPp� 
direcționea]ă autoPat pietrele către coPpartiPentul special� 
&ilindrul cu profil ]iPțat� supliPentar� disponibil pe toate Podelele� 
vPbunătățeȾte perforPanțele elevatorului central cu pknă la ��� la 
coPbinele cu rotor de ��µ Ⱦi cu pknă la ��� la cele cu rotor de ��µ�

1eZ Holland a inventat teKnoloJia bia[ială 7Zin 5otor� acuP peste �� de ani Ⱦi din acel PoPent a continuat să o finise]e Ⱦi să o 
perfecțione]e pentru a oferi aJricultorilor o capacitate operațională din ce vn ce Pai Pare Ⱦi o calitate din ce vn ce Pai bună a boabelor Ⱦi 
paielor� 1eZ Holland Ⱦtie Ⱦi că nu e[istă două ferPe la fel� aȾadar� pentru a ține cont de e[iJențele diferite� a pus la punct două rotoare care se 
deosebesc ca tipoloJie Ⱦi diaPetru� /a Podelele &5���� Ⱦi &5���� este Pontat rotorul standard de ��µ� acuP dotat cu carcase Pai vnalte cu �� 
PP� iar pe Podelele &5����� &5���� Ⱦi &5����� este Pontat un rotor de ��µ cu capacitate ridicată� 8n utilaM personali]at pentru calitate Ⱦi 
re]ultate de top�

5otoare TZin 3itcK
• 5otoarele 7Zin 3itcK sunt alcătuite din �� elePente Ⱦi perPit creȾterea perforPanțelor vn Pulte condiții de recoltare
• 3ot creȾte capacitatea cu pknă la ��� vn condiții de uPiditate ridicată
• De asePenea� clePele rotoarelor pot fi reJlate Panual astfel vnckt să se obținĄ pasul optiP
• 5otoarele 7Zin 3itcK 3lus sunt dotare standard pe Podelele� &5����� &5���� Ⱦi &5������ 'LVSXQ GH EDUH GH VHSDUDUH GH �� PP 

SHQWUX D FUHȾWH SHUIRUPDQʰHOH GH VHSDUDUH
• 6unt disponibile două Nituri diferite ce perPit selectarea confiJurațiilor pentru ore] sau pentru boabe Pici Ⱦi cKiar efectuarea FRQYHUVLHL GH OD 

R FXOWXUĄ OD DOWD
• 5otoarele standard 6� sunt� vn continuare� disponibile
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3alete rotoare cu sistem 'ynamic 
FloZ Control�

3aletele rotoarelor pot fi reJlate de la distanță 
pentru a Penține eficiența optiPă a tăierii 

produsului� cKiar Ⱦi vn ca]ul Podificării stării 
produsului� $cest lucru perPite creȾterea 

capacității de funcționare cu pknă la ����

*estionarea paielor
După ce au ieȾit din rotoare� paiele sunt 

vPpinse către transportorul de evacuare al 
distribuitorului de paie FX un diaPetru de 
��� PP� 7ransportorul diriMea]ă paiele vn 

Pod eficient către partea posterioară a 
coPbinei�

5esetare configurare contrabătător
Ín ca]ul supravncărcării contrabătătorului� 

funcția de resetare a confiJurației 
contrabătătorului� disponibilă opțional� 

poate fi activată de la distanță din confortul 
cabinei� $cest lucru vnseaPnă că reJlarea 
poate fi efectuată de o sinJură persoană� 

vn Pod autonoP Ⱦi vn tiPp foarte scurt� 6e 
ckȾtiJă tiPp valoros pentru recoltare�

3erformanʰe e[celente cu 
rotoarele TZin 3itcK 3lus

5otoarele 7Zin 3itcK 3lus� disponibile 
standard pe toate Podelele ecKipate cu 
rotoare de ��µ� sunt dotate cu bare Pai 
Pari Ⱦi Pai vnalte� care cresc sePnificativ 

]ona de tăiere�
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Curăġare ma[imă a boabelor�

&alitate a boabelor pe priPele po]iții ale cateJoriei� &ele Pai curate boabe de pe piață� Este GHVLJXU o coPbină &5 5evelation� Ín cadrul 
testelor coPparative desfăȾurate pentru evaluarea boabelor produse de diferite tipuri de coPbine� teKnoloJia bia[ială a depăȾit 
concurența� 5e]ultatul� 8n procentaM de sparJere e[traordinar de Pic� ���� boabe sparte� datorită conceptului bia[ial e[clusiv� care 
Jarantea]ă un flu[ de aliPentare liniar Ⱦi� prin urPare� o tratare e[treP de delicată a boabelor� /a vPbunătățirea calității boabelor 
contribuie Ⱦi caracteristicile prePiatului sisteP 2pti�&lean� Ⱦi 2pti�)an��
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%oabe pure pentru un profit ma[im
• $vknd o suprafață de curățare totală cu ventilare de ���� P� la 

Podelele &5����� &5���� Ⱦi &5������ Ⱦi de ���� P� la Podelele 
&5����� &5���� Ⱦi &5����� sistePul de curățare Jestionea]ă 
eficient voluPele Pai Pari de boabe

• 6istePul 2pti�&lean� optiPi]ea]ă cursa Ⱦi unJKiurile de lansare 
DOH FDUFDVHL GH VHSDUDUH

• 3lanul de preJătire� sita Ⱦi sita superioară funcționea]ă vn Pod 
LQGHSHQGHQW SHQWUX D RSWLPL]D FĄGHUHD SURGXVXOXL ȾL SHQWUX D 
DVLJXUD XQ QLYHO VXSHULRU GH UDQGDPHQW� &XUVD PDL OXQJĄ D 
VLWHORU ȾL XQJKLXO GH ODQVDUH H[WUHP GH vQFOLQDW PHQʰLQ vQ DHU R 
FDQWLWDWH PDL PDUH GH PDWHULDO, FUHVFkQG HILFLHQʰD FXUĄʰĄULL

• 0iȾcarea opusă a planului de preJătire Ⱦi a sitei inferioare 
FRPSDUDWLY FX SUH�VLWD ȾL VLWD VXSHULRDUĄ UHGXFH YLEUDʰLLOH WRWDOH 
DOH XWLODMXOXL, vPEXQĄWĄʰLQG QLYHOXO GH FRQIRUW RIHULW RSHUDWRUXOXL 

Flu[ de aer precis
• Datorită desiJnului e[clusiv al ventilatorului cu pale� JaPa &5 

5evelation Jenerea]ă un voluP Pa[iP de aer la o presiune 
constantă� depăȾind cu Pult Podelele concurenței

• 9entilatorul are două descKideri dedicate pentru direcționarea 
XQXL IOX[ SXWHUQLF GH DHU FĄWUH SUH�VLWĄ ȾL FĄWUH VLWD VXSHULRDUĄ, 
JDUDQWkQG DVWIHO R FXUĄʰDUH RSWLPĄ

TeKnologia Opti-Fan� care sfidea]ă graYitaʰia
• 6istePul 2pti�)an� coPpensea]ă efectele Jravității vn tiPpul 

recoltării
• Este suficient să selectați vite]a dorită a ventilatorului atunci 

cknd VXQWHʰL SH R VXSUDIDʰĄ SODQĄ ȾL VLVWHPXO R YD DGDSWD 
DXWRPDW DWkW vQ UDPSĄ FkW ȾL vQ SDQWĄ SHQWUX D PHQʰLQH 
SHUIRUPDQʰHOH GH FXUĄʰDUH

• 9ite]a ventilatorului se reduce vn raPpă pentru a preveni 
SLHUGHULOH GH SURGXV vQ VLWH  

• 9ite]a creȾte vn pantă pentru a vPpiedica acuPularea de produs 
vQ VLWH 

5eglarea sitelor direct din cabină
• $tunci cknd condițiile de lucru se scKiPbă� puteți reJla atkt sitele 

principale ckt Ⱦi pre�sitele fără a ieȾi din cabină
• Este suficient să creȾteți descKiderea sitei pentru a perPite un 

flu[ PDL PDUH GH DHU vQ SURGXVHOH JUHOH VDX SHQWUX D vO UHGXFH vQ 
FD]XO SURGXVHORU XȾRDUH, SHQWUX D HYLWD SLHUGHULOH ȾL SHQWUX D 
FUHȾWH HILFLHQʰD UHFROWĄULL

Compensarea pantelor cu înclinare de până la ���
• 6istePul de curățare cu auto�nivelare optiPi]ea]ă uJKiul de 

vnclinare cu pknă la ��� pentru a neutrali]a efectele vnclinărilor Ⱦi 
vPpiedică acuPularea de boabe doar pe o parte a utilaMului vn 
tiPpul vntoarcerilor la capătul rkndului� 5e]ultatul este o 
vPprăȾtiere uniforPă a produsului pentru o curățare iPbatabilă�

Combinele C5 5eYelation memorea]ă produsele 
dumneaYoastră
• 3entru a reduce tiPpii Porți la trecerea de la un produs la altul 

sau atunci cknd se lucrea]ă vn condiții variabile� coPbinele &5 
sunt dotate cu sistePul $utoPatic &rop 6ettinJ �$&6�� setarea 
autoPată a paraPetrilor produsului cu �� setări diferite

• 2peratorul poate selecta setările predefinite sau poate 
proJraPa SXU ȾL VLPSOX GRL SDUDPHWUL GH UHFROWDUH SHQWUX ILHFDUH 
SURGXV, LQFOX]kQG UHJLPXO ȾL SR]LʰLD FRQWUDEĄWĄWRUXOXL, UHJLPXO 
URWRUXOXL ȾL FRQILJXUDUHD FRQWUDEĄWĄWRUXOXL, GHVFKLGHUHD VLWHORU ȾL 
YLWH]D YHQWLODWRUXOXL ȾL OH DILȾHD]Ą SH PRQLWRUXO ,QWHOOL9LHZ� ,9 
DWXQFL FkQG HVWH QHFHVDU

Ín raPpă

9ite]ă redusă ventilator

6uprafață plană 

9ite]ă Pedie ventilator

Ín pantă

9ite]ă ridicată ventilator
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$utomati]area recoltării�

$utoPati]area are un rol din ce vn ce Pai iPportant vn aJricultura Podernă� 6istePul proactiv 1eZ Holland ,ntelli6ense�� cu care sunt 
dotate toate coPbinele &5 5evelation� nu are rival vn seJPent Ⱦi perPite coPbinei să reacțione]e la fiecare �� secunde selectknd cea Pai 
bună acțiune dintre cele ��� Pilioane de posibilități� 3entru obținerea acestui re]ultat a fost utili]ată o teKnoloJie inovatoare� a fost 
de]voltat priPul sen]or de sarcină al sistePului de curățare� iar atunci cknd este coPbinat cu sistePul de ultiPă Jenerație *rain &aP� Ⱦi 
cu paletele reJlabile electric ale rotoarelor� sistePul poate efectua instantaneu reJlaMele optiPe vnainte să apară posibilitatea suprasarcinii 
sau a pierderii produselor�
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e[perienʰă

$utomati]are 
,ntelliSense

3erformanʰe e[traordinare pe întreaga durată a ]ilei 
7estele au dePonstrat că vn cursul unei ]ile lunJi de recoltare� 
teKnoloJia ,ntelli6ense70 oferă perforPanțe net superioare� cKiar Ⱦi 
atunci cknd sunt coPparate cu cele ale celor Pai H[SHULPHQWDʰL 
operatori� 6istePul verifică la fiecare �� secunde Ⱦi aleJe cea Pai 
bună strateJie de recoltare din peste ��� Pilioane de posibilități� 
$Ⱦe]ați�vă coPod� rela[ați�vă Ⱦi lăsați noua coPbină &5 cu 
teKnoloJie ,ntelli6ense70 să vPbunătățească la Pa[iP 
productivitatea duPneavoastră� 
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3atru modalităʰi de funcʰionare
3entru orice necesitate� operatorii pot selecta de pe interfață� vn 
Pod intuitiv� patru strateJii de condus�
• 3ierderi liPitate pentru că fiecare bob de cereală este iPportant
• &alitate e[celentă a boabelor deoarece recolta de calitate 

VXSHULRDUĄ FRQWHD]Ą 
• &apacitate Pa[iPă� atunci cknd activitățile trebuie efectuate ckt 

PDL UDSLG
• 5andaPent fi[� dacă cuvkntul cKeie este flu[ul constant de SURGXV 

$ceste Podalități de funcționare pot fi Podificate ulterior pentru a 
satisface necesitățile specifice de recoltare� 0ai Pult� după ce a fost 
activat� sistePul răPkne funcțional Ⱦi continuă să acuPule]e 
inforPații vn cursul fiecărui se]on�

Fle[ibilitate cu produse diferite
Ín PoPentul lansării� sistePul ,ntelli6ense a fost confiJurat pentru a 
fi utili]at cu urPătoarele produse� Jrku� rapiță� poruPb� or] Ⱦi soia� 
7ipuri diferite de recolte sunt vn curs de de]voltare�

TeKnologie de top
6istePul ,ntelli6ense� utili]ea]ă o serie de teKnoloJii brevetate 
1eZ Holland precuP Ⱦi ckteva funcții deMa e[istente� $cestea includ 
*rain &aP�� sistePul prePiat care anali]ea]ă vn tiPp real flu[ul de 
produs� oferind date detaliate privind calitatea boabelor� inclu]knd 
procentaMul de boabe sparte Ⱦi de Pateriale diferite de boabe 
�02*�� 1oii sen]ori de sarcină din sistePul de curățare furni]ea]ă 
indicații precise privind voluPul de Paterial e[istent vn site� 6istePul 
reJlea]ă autoPat paletele rotoarelor la Podelele de ��µ pentru a 
obține o Pai bună separare�
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&apacitatea buncărului de cereale al JaPei &5 a fost Părită pentru a fi adaptată capacităților utilaMului� Ƚi lunJiPea Ⱦnecului de descărcare 
a fost crescută pentru a o adapta perforPanțelor noi Jenerații de coPbine &5 Ⱦi Kederelor Poderne� iar acuP datorită acurateței 
sistePului de JKidare autoPată ,ntelli6teer� este coPpatibilă cu &ontrolled 7raffic )arPinJ �aJricultura cu trafic controlat�� 3e scurt� 1eZ 
Holland a vncercat WRWXO pentru a vPbunătăți randaPentul JaPei &5 Ⱦi� prin urPare� productivitatea duPneavoastră�

$gricultură cu trafic controlat 
0odelele &5���� Ⱦi &5����� sunt acuP coPpatibile cu aJricultura cu trafic controlat de �� Petri� $cest lucru vnseaPnă păstrarea solului de 
recoltat efectuknd ckt Pai puține treceri Ⱦi perPite o Jestionare corectă a traficului pe ckPp�

*estionarea Yolumelor mari de cereale�

%uncăr de cereale C5���� C5���� C5���� C5���� C5���� C5�����
&apacitate EXQFĄU �standard � opțional� �l� ����� ����� ����� ����� � ����� ����� � ����� �����



25

8n tub mai lung� mai re]istent și mai precis
• 7ubul de descărcare a fost redesenat coPplet pentru a asiJura 

coPpatibilitatea totală cu cele Pai Pari Kedere Poderne
• Ƚnecul pliabil� dotare opțională� poate fi descKis Ⱦi vncKis din 

FRQIRUWXO FDELQHL 
• De asePenea� reduce lunJiPea totală pentru a facilita 

GHSODVDUHD SH FDURVDELO
• 7ubul de descărcare rotativ� ce este acționat cu aMutorul Panetei 

PXOWLIXQFʰLRQDOH &RPPDQG*ULS�, SHUPLWH RSHUDWRUXOXL VĄ 
RULHQWH]H FX SUHFL]LH SURGXVXO SHQWUX D XPSOH FkW PDL XQLIRUP 
UHPRUFD 

• 9ite]a de descărcare a fost crescută cu ���� ceea ce vnseaPnă 
că FHO PDL PDUH EXQFĄU GH FHUHDOH GH ������ OLWUL SRDWH IL, vQ 
FRQWLQXDUH JROLW, vQ PDL SXʰLQ GH � PLQXWH GDWRULWĄ YLWH]HL GH 
GHVFĄUFDUH GH ��� OLWUL�VHFXQGĄ

%uncăr de cereale cu performanʰe ridicate
• %uncărul de cereale de ������ litri al Podelelor &5����� &5���� Ⱦi 

&5����� are o capacitate crescută cu ��� coPparativ cu Podelul 
anterior

• 3e Podelele cu buncăr de cereale de ������ litri� pentru o 
XWLOL]DUH IDFLOĄ ȾL SHQWUX D SUHYHQL SLHUGHULOH GH ERDEH, WXEXO GH 
GHVFĄUFDUH ȾL ȾQHFXULOH WUDQVYHUVDOH GLVSXQ DFXP GH WUDQVPLVLL 
GLYL]DWH DVWIHO vQFkW RSHUDWRUXO VĄ SRDWĄ JROL FRPSOHW ȾQHFXO OD 
WHUPLQDUHD ILHFĄUXL FLFOX GH GHVFĄUFDUH 

• &apacele se descKid crescknd ulterior capacitatea vntre 
GHVFĄUFĄUL 

• ÍncKiderea capacelor este Kidraulică Ⱦi este acționată direct din 
FDELQĄ

• $vantaMele ulterioare sunt reducerea pierderilor de boabe atunci 
FkQG VH OXFUHD]Ą SH SODQ vQFOLQDW ȾL SURWHMDUHD ERDEHORU vQ WLPSXO 
VWDʰLRQĄULL SH WLPSXO QRSʰLL

• Ƚnecul central distribuie uniforP boabele vn buncăr

0onitori]area cerealelor
• 1eZ Holland a proiectat vn cabină un JeaP de vi]itare cu 

diPensiuni de ��� [ ��� PP.
• 'LQWU�o siPplă privire� puteți verifica personal calitatea cerealelor 

din EXQFĄU FH HVWH DILȾDWĄ SH PRQLWRUXO ,QWHOOL9LHZ�
• 2 uȾă de verificare� accesibilă din cabina operatorului� facilitea]ă

YHULILFDUHD IL]LFĄ D FDOLWĄʰLL

Opʰiune anti-u]ură pentru produsele abra]iYe 
• 3entru a funcționare vndelunJată cu produse abra]ive� precuP 

ore]ul� Podelul &5 5evelation este dotat cu o serie de Ådotări 
opționale anti�u]ură

• Elevatorul de boabe� Ⱦnecul centrifuJ Ⱦi Ⱦnecul de descărcare 
VXQW WRDWH IDEULFDWH GLQ PDWHULDOH H[WUHP GH UREXVWH, FDSDELOH VĄ 
UH]LVWH OD R XWLOL]DUH vQGHOXQJDWĄ
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/ăʰime e[cepʰională de împrăștiere� 
*aPa &5 5evelation este dotată cu un sisteP de Jestionare a re]iduurilor coPplet reproiectat� 3entru a asiJura o vPprăȾtiere uniforPă a 
re]iduurilor pe vntreaJa lățiPe de lucru� sistePul 2pti�6pread� 3lus a fost coPplet reJkndit Ⱦi actuali]at� cu o vPprăȾtiere pe o lățiPe de pknă 
la ���� Petri� 6istePul robust de vPprăȾtiere a plevei a fost vPbunătățit ulterior pentru a se asiJura că pleava este distribuită vn Pod uniforP� 
astfel vnckt să Jarante]e o e[celență aJronoPică� 

Sistem Opti-Spread�� împrăștiere amplă� Íntodeauna�
• ,ndiferent ce Keder este Pontat� vPprăȾtierea re]iduurilor va fi efectuată vn Pod uniforP pe vntreaJa lățiPe de lucru
• 6istePul opțional 2pti�6pread� 3lus pentru vPprăȾtierea paielor� Pontat vn spatele tocătorului de paie� respectă fără problePe cerințele 

SULYLQG OĄʰLPHD GH  vPSUĄȾWLHUH
• $cest sisteP a fost vPbunătățit ulterior prin adăuJarea teKnoloJiei Dual�&Kop�
• 7oate re]iduurile trec printr�un tocător care conține laPe foarte ascuțite pentru a asiJura Părunțirea foarte fină a vntreJului Paterial
• $ceastă soluție este perfectă atunci cknd se doreȾte reducerea la PiniP sau cKiar eliPinarea lucrărilor de prelucrare a terenului pentru 

VH]RQXO XUPĄWRU
• 6istePul 2pti�6pread� 3lus este controlat direct din cabină� iar cele două discuri puternice pot fi reJlate pentru a obține o vPprăȾtiere 

RSWLPĄ DWXQFL FkQG YĄ DIODʰL FRQWUD YkQWXOXL VDX SH SODQ vQFOLQDW



27

%aloʰi perfecʰi
• 7eKnoloJia bia[ială 7Zin 5otor� Jarantea]ă un flu[ de produs liniar Ⱦi eliPină necesitatea scKiPbărilor aJresive de vite]ă Ⱦi de direcție 
• 6tructura paielor răPkne nePodificată� ruperile fiind PiniPe� perfecte pentru balotare
• )lu[ul de paie răPkne vntotdeauna constant pe Păsură ce distribuitorul de paie transportă paiele către banda de transportare
• 1oul distribuitor de pleavă cu rotor dublu distribuie pleava pe vntreaJa lățiPe a Kederului� 9ite]a distribuitorului de pleavă poate fi 

UHJODWĄ GLUHFW GLQ FDELQĄ, vQ IXQFʰLH GH VWDUHD SURGXVXOXL VDX GH FRQGLʰLLOH DWPRVIHULFH 

Treierare fină� împrăștiere amplă� 
Tocător de paie 1eZ +olland� 
• 1eZ Holland a proiectat noua JaPă de tocătoare de paie 

pentru a se potrivi perfect cu perforPanțele coPbinei &5 
5evelation

• 3uteți aleJe vntre confiJurația cu patru Ⱦi Ⱦase tocătoare avknd 
FXʰLWHOH PRQWDWH VXE PDUJLQHD H[WHULRDUĄ D URWRDUHORU SHQWUX R 
PDL EXQĄ FDSDFLWDWH GH vPSUĄȾWLHUH D PDWHULDOXOXL WĄLDW 

• 7ocătorul de paie cu turații ridicate� ����� rot��Pin de pe 
PRGHOHOH &5���� SkQĄ OD &5���� ȾL ����� URW��PLQ SH PRGHOHOH 
&5���� ȾL VXSHULRDUH, DVLJXUĄ R WĄLHUH ILQĄ ȾL R GLVWULEXLUH SH R 
UD]Ą PDL ODUJĄ 



Datorită strateJiei &lean EnerJ\ /eader�� toate Podelele &5 5evelation beneficia]ă de teKnoloJia E&2%lue� H,�e6&5 � pentru a 
respecta standardul 6taJe 9� 7eKnoloJia E&2%lue� utili]ea]ă aditivul $d%lue pentru a transforPa periculoȾii o[i]ii de a]ot e[istenți 
vn Ja]ele de evacuare vn Polecule inofensive de apă Ⱦi a]ot� $cest sisteP post�tratare este separat de Potorul principal Ⱦi� prin 
urPare� vn Potor este aspirat doar aer proaspăt Ⱦi curat� &e vnseaPnă acest lucru" 0otoare Pai puțin poluante ce oferă perforPanțe 
Pai bune Ⱦi un consuP Pai bun de coPbustibil�
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3utere� 5espect� 
3entru ferma dumneaYoastră� 
3entru Yiitor�

0odul de do]are 

&atali]ator �D2& ² Diesel o[idation catal\st�

&onductă de aPestecare

0odul de aliPentare  

0otor &ursor �

5e]ervor $d%lue

5e]ervor Hi�e6&5 �

0odele CR7.80 CR7.90 CR8.80 CR8.90 CR9.90 CR10.90

0otor
 )37 &ursor � )37 &ursor � )37 &ursor �� )37 &ursor �� )37 &ursor �� )37 &ursor ��
1ivel de ePisii 6taJe 9 6taJe 9 6taJe 9 6taJe 9 6taJe 9 6taJe 9
&ilindree �cPࢗ� ���� ���� ����� ����� ����� �����
6isteP E&2%lue� �sisteP reducere catalitică selectivă� H,�e6&5 � H,�e6&5 � H,�e6&5 � H,�e6&5 � H,�e6&5 � H,�e6&5 �
6isteP de inMecție &oPPon 5ail &oPPon 5ail &oPPon 5ail &oPPon 5ail &oPPon 5ail &oPPon 5ail
3utere brută Potor �N:�&3� ������� ������� ������� ������� ������� �������


3utere Pa[iPă Potor �N:�&3� ������� ������� ������� ������� ������� �������


$Pestec biodiesel aprobat


 %� %� %� %� %� %�


 De]voltat de )37 ,ndustrial


 3utere supliPentară disponibilă pentru descărcare Ⱦi tăiere



 $Pestecul de biodiesel trebuie să respecte cele Pai recent standard E1 ����������� iar funcționarea autoveKiculului trebuie să respecte liniile directoare 
e[istente vn Panualul de utili]are



0ai multă putere pentru gama C5 5eYelation 
0aMoritatea Podelelor din JaPa &5 5evelation sunt acuP Pult 
Pai puternice� 3uterea Podelului &5���� a fost crescută cu �� &3� 
cea a Podelului &5���� cu �� &3� iar cea a Podelului &5���� cu �� 
&3� vn tiPp ce Podelul &5���� beneficia]ă de o creȾtere a puterii 
cu �� &3� 3opularul Podel &5���� vȾi păstrea]ă puterea de ��� &3� 
ca Ⱦi Podelul vkrf de JaPă &5����� care vȾi păstrea]ă puterea de 
��� &3� 

Curbe de putere specifice pentru tipul de produs
0odelele &5���� Ⱦi &5���� dispun acuP de două curbe de putere presetate� 8na pentru produsele cu boabe Pici Ⱦi una pentru produsele 
cu boabe Pari� $leJerea curbei de putere se face autoPat atunci cknd operatorul Podifică setările produsului� &urbele de putere specifice 
pentru tipul de produs cresc la Pa[iP capacitatea operațională ]ilnică� iar� vn ca]ul produselor cu boabe Pari� reduc cu pknă la �� 
consuPul de coPbustibil�
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-10%
0ai mulġi bani în bu]unarele dumneaYoastră
• *aPa &5 5evelation a fost proiectată pentru a reduce costurile 

duPneavoastră de e[ploatare
• &oPbinele cu teKnoloJie E&2%lue� H,�e6&5 � au acelaȾi 

FRQVXP UHGXV GH FRPEXVWLELO FD ȾL PRGHOHOH GLQ JDPD 
DQWHULRDUĄ 

• Ín tiPpul deplasării pe carosabil� Potorul funcționea]ă la doar 
����� URW��PLQ, FHHD FH UHGXFH XOWHULRU FRQVXPXO GH FRPEXVWLELO 

• 7eKnoloJia E&2%lue� H,�e6&5 � este coPpatibilă cu 
DPHVWHFXUL GH ELRGLHVHO OD �� vQ FRQIRUPLWDWH FX VWDQGDUGXO 
(1���������� SULYLQG VSHFLILFDʰLLOH FRPEXVWLELOLORU, LDU IUHFYHQʰD 
LQWHUYDOHORU GH vQWUHʰLQHUH OD ��� RUH FRQFXUHD]Ą OD UHGXFHUHD 
FRVWXULORU GH H[SORDWDUH 

CR CR Revelation
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Sistem de transmisie simplu 
pentru a îmbunătăʰi eficienʰa� 
6istePul 7Zin 5otor� al coPbinelor &5 5evelation se ba]ea]ă pe o confiJurație siPplificată a transPisiei� )olosind Pai puține curele� 
este crescută puterea disponibilă pentru funcțiile de tăiere� separare� curățare Ⱦi alte funcții� De asePenea� sistePul de transPisie 
siPplificat perPite reducerea atkt a tiPpilor ckt Ⱦi a costurilor de vntreținere� 
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1iYel mai mare de siguranʰă și productiYitate 
în timpul transportului 
• 1oua transPisie Kidrostatică cu două trepte de vite]ă a fost 

SURLHFWDWĄ SHQWUX D FUHȾWH SURGXFWLYLWDWHD UHFROWĄULL ȾL SHQWUX D 
VLPSOLILFD XWLOL]DUHD

• $cest nou sisteP Jarantea]ă o Pai bună tracțiune� ideală atunci 
FkQG VH OXFUHD]Ą SH WHUHQXUL GHQLYHODWH

• Ín tiPpul deplasării pe carosabil Ⱦi al activităților pe ckPp� nu Pai 
HVWH QHFHVDUĄ VFKLPEDUHD WUHSWHL GH YLWH]Ą 

• 3riPa treaptă Å&kPSµ oferă o vite]ă reJulată Ⱦi reactivitate pe 
FkPS GH OD � OD �� NP�K

• $ doua treaptă Å7ransportµ asiJură o vite]ă continuă pe 
carosabil FXSULQVĄ vQWUH � ȾL �� NP�K

• $lte avantaMe ale sistePului includ frknele cu baie de ulei cu 
GLVFXUL PXOWLSOH SHQWUX SHUIRUPDQʰH PDL EXQH ȾL GXUDELOLWDWH

Transmisii cu absorbire redusă de putere 
• ,ntroducerea unei transPisii Kidrostatice cu două vite]e eliPină 

necesitatea scKiPbării treptelor pe ckPp
• 9ite]a Pa[iPă de vnaintare este atinsă la un reJiP inferior al 

PRWRUXOXL, FHHD FH vQVHDPQĄ XQ FRQVXP UHGXV GH FRPEXVWLELO 
• *aPa &5 5evelation păstrea]ă variatoarele 3osi�7orTue� o 

WHKQRORJLH VLPSOĄ GDU HILFLHQWĄ FRPSDUDWLY FX WUDQVPLVLLOH &97 
DOH FRQFXUHQʰHL, FDUH DEVRUE SXWHUH DIHFWkQG QHFHVLWĄʰLOH GH 
UHFROWDUH

'iametru redus de întoarcere 
• DesiJnul cu aPpataPent scurt al Podelului &5 5evelation 

asiJură o circuPferință de vntoarcere de doar ���� Petri vn 
funcție de diPensiunile anvelopelor

• $nvelopele viratoare� noi Ⱦi vnalte� cu diPensiuni ������5�� 
UHGXF FRPSDFWDUHD ȾL vPEXQĄWĄʰHVF WUDFʰLXQHD  

• 9arianta opțională cu tracțiune inteJrală dispune acuP de două 
YLWH]H



1oul sisteP 6Part7ra[� a fost proiectat pentru a reduce cu ��� presiunea e[ercitată asupra solului� datorită structurii sale triunJKiulare ce 
vPbunătățeȾte tracțiunea Ⱦi reduce coPpactarea�
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SmartTra[� Compactare redusă� 
1iYel superior de confort�

Sistem SmartTra[� cu teKnologie Fle[� 
e[celenʰă în urmărirea conturului terenului 
• Ƚenilele� vn versiunea de ba]ă� sunt concepute vn acelaȾi Pod ca

cele ale sistePului avansat 6Part7ra[� cu teKnoloJia
suspensiilor 7erraJlide�

• 7eKnoloJia )le[ prevede două perecKi de role care se pot roti
DWkW ODWHUDO FkW ȾL YHUWLFDO, XUPĄULQG SHUIHFW FRQWXUXO WHUHQXOXL

• 6oluția ideală pentru a lucra pe teren denivelat� cu Jaranția unei
WUDFʰLXQL H[FHOHQWH

• $ceastă teKnoloJie perPite atinJerea unei vite]e Pa[iPe de ��
NP�K vQ WLPSXO WUDQVSRUWXOXL

6istePul 6Part7ra[� prevede un sisteP robust 
de tensionare perPanentă a Ⱦenilei pentru a 
Penține un nivel ideal de tracțiune� 0ai Pult� 
acest sisteP de tensionare este coPplet 
separat de roata Potrică pentru a oferi un nivel 
Pa[iP de siPplitate Ⱦi fiabilitate�

&anelurile de pe partea 
interioară a Ⱦenilelor se 

vntklnesc cu dinții roții Potrice 
pentru o eficiență Pa[iPă vn 
tiPpul transferului de putere�

• )uncționarea siPultană a două perecKi de role Kidraulice
suspendate asiJură o deplasare lină Ⱦi un nivel ridicat de
siJuranță vn tiPpul deplasării

• /unJiPea Pare a Ⱦenilelor oferă o suprafață de spriMin Pai
aPplă SHQWUX D UHGXFH FRPSDFWDUHD WHUHQXOXL

Sistem SmartTra[� cu suspensii 
Terraglide� pentru un confort imbatabil 
• 6istePul 6Part7ra[� cu Ⱦenile de cauciuc cu sisteP de suspensie

7erraJlide�� perPite aplicarea Ⱦi vn ca]ul Ⱦenilelor a
e[traordinarei teKnoloJii de suspensii 1eZ Holland

• 6unt disponibile vn lățiPi de ��µ� ����µ Ⱦi ��µ
• 3erPite atinJerea unei vite]e Pa[iPe de transport de �� NP�K

�DFROR XQGH HVWH SHUPLV�
• 1oile Ⱦenile Keav\�dut\ ��µ sunt ideale pentru deplasările lunJi

SH FDURVDELO FX YLWH]Ą GH �� NP�K
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úenile pe măsura neYoilor dumneaYoastră
• 6istePul 6Part7ra[ este disponibil vn două versiuni� standard 

��µ� iar pentru condiții de lucru solicitante este disponibilă 
opțiunea de ����µ

• 6Part7ra[ oferă avantaMe nuPeroase� printre care o stabilitate 
PDL EXQĄ ȾL R FUHȾWHUH FX ���� D VXSUDIHʰHL GH VSULMLQ 
FRPSDUDWLY FX DQYHORSHOH, PHQʰLQkQG PDQHYUDELOLWDWHD ȾL vQ 
OĄʰLPHD GH WUDQVSRUW GH �,� P 

(conomie de timp� (conomie de combustibil�
• &u o vite]ă Pa[iPă de transport de �� NP� la doar ����� turații 

Potor� noua JaPă &5 5evelation� atunci cknd este ecKipată cu 
sistePul 6Part7ra[� cu suspensii 7erraJlide�� repre]intă soluția 
ideală pentru cei ce doresc reducerea tiPpilor Porți Ⱦi a 
costurilor privind coPbustibilul �acolo unde leJislația perPite 
acest lucru�

• /a reducerea consuPului de coPbustibil contribuie Ⱦi re]istența 
UHGXVĄ OD UXODUH, FHHD FH RIHUĄ HFRQRPLL VHPQLILFDWLYH 
FRPSDUDWLY FX VROXʰLLOH FRPSHWLWRULORU

1400rpm
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Suprafaʰă de contact pe primele po]iʰii în categorie 
6istePul nostru 6Part7ra[� reduce vn Pod eficient frecarea Ⱦi� prin 
urPare� u]ura Ⱦenilelor pe carosabil� folosind doar patru role de 
Pici diPensiuni vn tiPpul transferului de pe un ckPp pe altul� &u 
toate acestea� pe ckPp intră vn acțiune două role Pai Pari care 
reduc coPpactarea terenului crescknd suprafața de contact la un 
nivel fără eJal vn piață� 

DesiJnul triunJKiular al sistePului 
6Part7ra[�� vPpreună cu JeoPetria 
specială a Ⱦenilei� asiJură un contact 

perfect cu solul Ⱦi o tracțiune iPbatabilă 
atunci cknd lucrea]ă pe cele Pai 

vnclinate pante� vn condiții de uPiditate 
sau cu Pult praf� 
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8n nou punct de referinʰă 
pentru confortul recoltării�
1oua JaPă a coPbinelor &5 vă oferă confortul casei duPneavoastră� &abina Harvest 6uite� 8ltra este 
nouă vn totalitate� vncepknd de la podea� Ⱦi este re]ultatul consultării clienților noȾtri� 9oluPul cabinei a 
fost crescut pknă la ��� P� Ⱦi dispune de o suprafață vitrată de ��� P�� cu �� Pai Pare deckt cea a 
Podelelor anterioare� 9ă puteți bucura de tot acest spațiu vn liniȾte datorită nivelului de ]JoPot de 
doar ��d%$� 1oile elePente interioare inspirate din seJPentul auto dispun de o coPbinație croPatică 
Podernă Jri vncKis ce a fost e[tinsă Ⱦi către scaun� plafon Ⱦi cotieră� 
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Fiecare obiect la locul său
• 8n spațiu aPplu� vn spatele operatorului� este ideal pentru 

păstrarea docuPentației iPportante
• &otiera erJonoPică este dotată cu un suport paKare pentru 

confortul operatorului
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+idratare cKiar și în cele mai calde ]ile
• )riJiderul portabil de Pari diPensiuni de sub scaunul

pasaJerului poate fi e[tras cu uȾurință Ⱦi aliPentat cu cele
necesare

• 6istePul de aer condiționat este dotare de serie� ca alternativă� 
puteți DOHJH VLVWHPXO GH FOLPDWL]DUH DXWRPDWĄ, GRWDUH RSʰLRQDOĄ, 
FH UHJOHD]Ą DXWRPDW YLWH]D YHQWLODWRUXOXL ȾL JDUDQWHD]Ą 
vQWRWGHDXQD WHPSHUDWXUD LGHDOĄ 

9i]ibilitate panoramică la ����
• 6uprafața vitrată aPplă Ⱦi boPbată a cabinei Harvest 6uite� 

8ltra oferă o vi]ibilitate perfectă
• 3odeaua este vnclinată vn partea anterioară vn direcția SDUEUL]XOXL 

SHQWUX D DVLJXUD R YL]LELOLWDWH FODUĄ D PDUJLQLL KHGHUXOXL
• $Pplele oJlin]i retrovi]oare cu acționare electrică� dotare 

VWDQGDUG, DVLJXUĄ R YL]LELOLWDWH H[FHSʰLRQDOĄ vQ WRDWH GLUHFʰLLOH
• &u aMutorul Ponitorului ,ntelli9ieZ� ,9� puteți Jestiona pknă la 

WUHL FDPHUH YLGHR RSʰLRQDOH, GLQWUH FDUH XQD HVWH GHMD FDEODWĄ 
SHQWUX PDUȾDULHU



%uton activare scKiPbare 
direcție de vnaintare Ⱦi 
deblocare reJiP sincroni]at 
cu vite]a �pe spate�

&oPanda proporțională 
perPite operatorului să 
Podifice vite]a Ⱦi direcția de 
deplasare
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$XWRPDWL]ĄULOH LQWHOLJHQWH ȾL LQWXLWLYH YĄ YRU DMXWD VĄ HFRQRPLVLʰL WLPS ȾL vPEXQĄWĄʰHVF SHUIRUPDQʰHOH FRPELQHL GXPQHDYRDVWUĄ� 0DQHWD 
PXOWLIXQFʰLRQDOĄ &RPPDQG*ULS� HVWH PkQD GXPQHDYRDVWUĄ GUHDSWĄ SHQWUX UHFROWDUH ȾL YĄ SHUPLWH VĄ FRQWURODʰL WRʰL SDUDPHWULL SULQFLSDOL DL 
XWLODMXOXL ȾL DL KHGHUXOXL, LQFOXVLY vQĄOʰLPHD KHGHUXOXL, SR]LʰLD WXEXOXL GH GHVFĄUFDUH ȾL FXSODUHD GHVFĄUFĄULL� )XQFʰLLOH XWLOL]DWH PDL UDU VXQW, vQ 
VFKLPE, JUXSDWH, vQ SR]LʰLH ORJLFĄ ȾL HUJRQRPLFĄ, SH FRQVROD GLQ SDUWHD GUHDSWĄ� )XQFʰLLOH XWLODMXOXL VXQW YL]LELOH LPHGLDW SH PRQLWRUXO FRORU 
,QWHOOL9LHZ� ,9�

3erformanġe ma[ime cu eforturi minime�

$cest Ponitor intuitiv color cu ecran 
tactil ,ntelli9ieZ� de ���� cP afiȾea]ă Ⱦi 

controlea]ă toate funcțiile Ⱦi toți 
paraPetrii coPbinei� care pot fi reJlați 

prin siPpla atinJere a unui ecran
7urația rabatorului 

Ⱦi inversarea 
Kederului

2prire de 
urJență �Keder Ⱦi 

descărcare�

3o]iție rabator� laPă 
9arifeed� sau Keder 

de poruPb plus 
buton activare 

scKiPbare direcție

&uplare Keder Ⱦi 
elevator central

&uplare 
coPponente 
de treierat

3o]iție tub de descărcare
&uplare tub descărcare

6isteP 2pti�6pread�

$ctivare inversare Keder

0odalități autoPate pentru controlare vnălțiPe Keder

&orecție lățiPe Keder

&uplare laPe verticale la dreapta Ⱦi stknJa 

5eJiP Potor

6etare autoPată paraPetri produs

&uplare sisteP ,ntelli&ruise�

&uplare sisteP ,ntelli6ense�

&uplare tracțiune inteJrală �două vite]e�

6electare treierare � lucru pe rknduri

)rknă electronică de parcare

6electare electronică a treptelor de vite]ă

&uplare ,ntelli6teer� Ⱦi 
,ntelli&ruise�

$ctivare control 
autoPat Keder

6isteP ridicare�coborkre 
Keder cu două vite]e Ⱦi 
PiȾcare laterală a Kederului
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5ecoltare pe întregul ecran
• 0onitorul ,ntelli9ieZ� ,9 cu ecran tactil color de ���� cP este 

fi[at SH JKLGDMH FH VH SRW PLȾFD SH XQ DUF YL]XDO LGHDO
• 8n al doilea ecran poate fi Pontat la cerere Ⱦi este perfect pentru 

VLVWHPXO GH JKLGDUH DXWRPDWĄ ,QWHOOL6WHHU� ȾL SHQWUX XUPĄULUHD 
KĄUʰLORU 

6unt disponibile � porturi 
86% pentru vncărcare

5HJODUH YLWH]Ą YDULDELOĄ 
KHGHU ȾL HOHYDWRU FHQWUDO

0odalitate druP � ckPp

6incroni]are reJiP 
elevator central

5eJlare 
vite]ă rotor

3o]iție 
contrabătător

$ctivare JKidare 
autoPată ,ntelli6teer�

5eJlare de la distanță palete rotoare

DescKidere�vncKidere capac buncăr cereale 

5eJlare vite]ă ventilator

DescKidere pre�sită

DescKidere sită superioară

DescKidere sită inferioară

5eJlare de la distanță 
parte frontală

5eJlare de la distanță vite]ă 
distribuitor de pleavă
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$șe]aʰi-Yă confortabil� 

&$%,1$ 23E5$7258/8, 

1eZ Holland oferă cea Pai larJă JaPă GH VFDXQH din cateJorie� cu trei Podele diferite� 7oate scaunele beneficia]ă de tapițerie 
vPbunătățită� 3ernele scaunelor sunt acuP Pult Pai solide Ⱦi re]istente pentru a oferi un confort e[cepțional pe orice tip de teren� 6caunul 
pasaJer� tapițat� de diPensiuni norPale� dotare standard� se poate rabata pentru a oferi o suprafață utilă atunci cknd nu este utili]at� 

Scaun cu tapiʰerie din piele
• 6caunul cu tapițerie din piele� vkrf de JaPă� oferă toate caracteristicile scaunului anterior plus cursă 

verticală Părită Ⱦi reJlare autoPată vn funcție de Jreutatea operatorului� aȾadar� poate neutrali]a 
toate denivelările terenului pentru a oferi operatorului nivelul Pa[iP de confort Ⱦi stil

Scaun standard 
• 6caunul aPplu� dotare de 

serie� din Paterial te[til oferă 
caracteristici e[celente Ⱦi 
asiJură tuturor operatorilor 
un nivel e[cepțional de 
confort cKiar Ⱦi vn cele Pai 
lunJi ]ile de Puncă

Scaun 'elu[e cu 
tapiʰerie din material 
te[til 
• 6caunul Delu[e� dotare 

RSʰLRQDOĄ, FX WDSLʰHULH GLQ 
PDWHULDO WH[WLO, FX vQFĄO]LUH ȾL 
YHQWLODʰLH DFWLYĄ, HVWH GRWDW 
FX UHJODUH RUL]RQWDOĄ SHQWUX 
XQ QLYHO ȾL PDL ULGLFDW GH 
FRQIRUW
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Cel mai puternic 
sistem de iluminare de pe piaʰă� 

3acKetul de luPini al coPbinei &5 5evelation a ridicat bara de luPini Ⱦi poate furni]a o putere totală de ������ luPen� )asciculul de 
luPini a fost proiectat pentru a oferi vi]ibilitate Pa[iPă asupra vntreJului Keder Ⱦi a ckPpului din fața utilaMului� /uPina din curtoa]ie de 
pe portieră� care răPkne aprinsă tiPp de �� secunde de la oprirea Potorului� vă perPite să ieȾiți din cabină vn siJuranță deplină cKiar Ⱦi 
pe tiPpul nopții� 

• /uPinile posterioare perPit 
operatorilor să Ponitori]e]e 
re]iduurile Ⱦi două faruri 
locali]ate pe partea laterală 
iluPinea]ă puntea 
posterioară pentru a evita 
]drobirea produsului Ⱦi 
pentru a facilita Panevrele

• 3uteți aleJe vntre faruri de 
lucru cu KaloJen Ⱦi cu /ED� 
de asePenea� este 
disponibil un sisteP de 
iluPinare cu /ED pentru 
iluPinarea la distanță

• )arurile cu /ED pentru 
LOXPLQDUHD OD GLVWDQʰĄ 
JDUDQWHD]Ą R YL]LELOLWDWH 
LQFUHGLELOĄ GH SkQĄ OD ��� P

• 3acKetul de luPini de pe coPbina &5 5evelation oferă pknă la 
�� luPini de lucru cu /ED

• 8n far puternic Ⱦi nou� cu /ED� de tipul ÅJăseȾte rkndulµ, este 
SR]LʰLRQDW vQ FHQWUXO SODIRQXOXL, SHQWUX D SHUPLWH RSHUDWRULORU VĄ 
YDGĄ UkQGXULOH LQGLYLGXDOH DWXQFL FkQG UHFROWHD]Ą SH WLPSXO 
QRSʰLL 



0onitor ,ntelli9ieZ� ,9 - inteligenʰă Yi]ibilă
• 6istePul de JKidare autoPată ,ntelli6teer�� dotare opțională� 

poate fi confiJurat de pe Ponitorul tactil ,ntelli9ieZ� ,9� color� 
cu ecran ultra�lat de ���� cP

• 0onitorul ,ntelli9ieZ� perPite proJraParea cu uȾurință a 
GLIHULWHORU WUDLHFWRULL GH JKLGDUH, GH OD FHOH PDL VLPSOH GUHSWH 
SkQĄ OD FHOH PDL FRPSOH[H FXUEH 

• De asePenea� puteți personali]a setările Ⱦi puteți cKiar 
transfera GDWHOH FRPELQHL GXPQHDYRDVWUĄ GLUHFW SH SRUWDOXO 
0\3/0�&RQQHFW IRORVLQG IXQFʰLD 0\3/0�&RQQHFW )LOH 
7UDQVIHU� 
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Sisteme de gKidare 1eZ +olland 
pe măsura e[igenʰelor dumneaYoastră�

1eZ Holland vă propune o JaPă coPpletă de sistePe de JKidare� ce includ JKidarea Panuală� asistată sau coPplet inteJrată� 3entru 
coPbina duPneavoastră &5 este disponibil Ⱦi sistePul coPplet inteJrat de JKidare autoPată ,ntelli6teer�� care poate fi Pontat direct vn 
fabrică� pentru ca duPneavoastră să econoPisiți cKiar din priPa ]i� &oPplet coPpatibil cu sePnalele de corecție 57.� sistePul ,ntelli6teer 
poate Jaranta o preci]ie vntre trecerile consecutive Ⱦi an după an de �²� cP� 6istePul de JKidare la ParJinea recoltei 6Part6teer� Ⱦi 
sistePul de JKidare autoPată pentru Kederele de poruPb sunt doar unele dintre celelalte dotări opționale proiectate pentru a creȾte 
eficiența Ⱦi productivitatea activităților duPneavoastră de recoltare�

5eceptoare 1+ ���
• $ntena 1eZ Holland ��� priPeȾte� fie sePnale *36� fie sePnale 

*/21$66 Ⱦi este coPpatibilă vn totalitate cu utili]area 
teKnoloJiilor de corecție :$$6� E*126 2Pni67$5� 57; sau 57.

• 3entru aplicațiile 57.� este prevă]ută Pontarea unui radio cu 
SURILO VXEʰLUH VXE UHFHSWRU FH HVWH FDSDELO VĄ FDSWH]H VHPQDOXO 
GH OD R UHʰHD UDGLR 57. VDX DOWHUQDWLY, SXWHʰL XWLOL]D XQ PRGHP 
WHOHPDWLF vQ FDELQĄ SHQWUX UHFHSʰLRQDUHD VHPQDOXOXL SULQ 
SURWRFROXO 175,3 ȾL UHʰHDXD GH WHOHIRQLH PRELOĄ
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1iYeluri de preci]ie și repetabilitate
1eZ Holland oferă Ⱦase niveluri de preci]ie� $cestea vă perPit să calibrați sistePul ,ntelli6teer� vn funcție de e[iJențele operaționale Ⱦi de 
buJet� )olosind sistePul ,ntelli6teer� cu teKnoloJie de corecție 57. veți obține o repetabilitate Jarantată an după an�
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Sistem de gKidare automată pentru Kedere de porumb
• Hederele de poruPb pot fi dotate cu un sisteP autoPat de 

JKidare ce Penține perfectă traiectoria coPbinei
• 1oua soluție prevede un sinJur sen]or care utili]ea]ă un sisteP 

GH WLS IXUFĄ FX GRXĄ EUDʰH LQGHSHQGHQWH SHQWUX GHWHFWDUHD 
SUHFLVĄ D SR]LʰLHL SURGXVXOXL DVWIHO vQFkW VĄ IDFLOLWH]H IOX[XO 
SHUSHQGLFXODU DO SURGXVXOXL� %UDʰHOH DX FXORDUHD DOE SHQWUX D 
IDFLOLWD DFWLYLWDWHD vQ FRQGLʰLL GH YL]LELOLWDWH UHGXVĄ

• 6istePul funcționea]ă cu Ponitorul ,ntelli9ieZ� Ⱦi cu sistePul 
DXWRPDW GH JKLGDUH ,QWHOOL6WHHU�, FDUH HVWH FDSDELO VĄ IDFĄ 
GLVWLQFʰLD vQWUH UkQGXULOH GH SURGXV WĄLDW ȾL QHWĄLDW, DVWIHO vQFkW VĄ 
IDFLOLWH]H UHFROWDUHD QRFWXUQĄ VDX VĄ HYLWH, VSUH H[HPSOX, 
WUHFHUHD GH GRXĄ RUL SH DFHODȾL UkQG 

Sistem inteligent�  ,ntelliTurn�� pentru gestionarea 
întoarcerilor la capătul rândurilor și sistem de 
partajare a datelor ,ntelliField�
6istePul ,ntelli7urn�� sisteP inteliJent ce Jestionea]ă vn Pod 
coPplet autoPat vntoarcerile la capătul rkndului ale coPbinelor 
ecKipate cu sisteP autoPat de JKidare ,ntelli6teer�� 6istePul 
efectuea]ă autoPat traseul de vntoarcere cel Pai eficient astfel 
vnckt să reducă la PiniP durata de inoperativitate vn tiPpul 
vntoarcerii� 8tili]area funcției ,ntelli7urn perPite trecerea vn convoi a 
două coPbine vn acelaȾi tiPp� 0odalitatea Å/and 0odeµ se asiJură 
că tubul de descărcare este vntotdeauna po]iționat pe produsul 
recoltat Ⱦi este disponibil pentru descărcarea produsului indiferent 
de Podalitatea de recoltare pe ckPp� 1oua teKnoloJie 
,ntelli)ield� vă perPite să partaMați datele privind ParJinile� Kărțile 
Ⱦi traiectoriile de JKidare vntre diferite coPbine ce acționea]ă pe 
acelaȾi ckPp pentru a creȾte la Pa[iP eficiența de recoltare a 
parcului de utilaMe Ⱦi perPite� de asePenea� reJlarea autoPată a 
lățiPii de tăiere�

Transmisie 5T.
6ePnalul de corecție 57. poate fi transPis folosind o stație de ba]ă 57.� $lternativ� 
sePnalul de corecție 57. poate fi transPis prin interPediul protocolului 175,3 folosind 
rețeaua de telefonie Pobilă vPpreună cu rețeaua 57. 1eZ Holland� )olosind rețeaua 57. 
1eZ Holland nu Pai este necesară investiția vntr�o infrastructură de rețea 57.�
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Telematică pentru detectarea integrată 
a productiYităʰii� umidităʰii și a Yalorii 
nutriʰionale a produsului� 
0\3/0�&onnect vă perPite conectarea la coPbina duPneavoastră &5 răPknknd vn confortul biroului duPneavoastră�
datorită utili]ării unei rețele de telefonie Pobilă� 3uteți fi vn perPanență vn contact cu flota duPneavoastră Ⱦi puteți
cKiar să triPiteți Ⱦi să priPiți inforPații vn tiPp real� ckȾtiJknd tiPp Ⱦi crescknd productivitatea� 3acKetul 0\3/0�&onnect 3rofessional 
oferă o Ponitori]are Ⱦi un control total al utilaMului� 3e scurt� 0\3/0�&onnect vă perPite să reduceți costurile cu coPbustibilul Ⱦi să 
vPbunătățiți nivelul de siJuranță Ⱦi Jestionarea parcului duPneavoastră de utilaMe cu un sinJur pacKet siPplu� 

Ínregistrarea și partajarea datelor în timp real
7oate datele obținute de pe ckPp pot fi anali]ate vn secțiunea 
Å)arPµ din portalul 0\3/0�&onnect� $ceste date sunt vnreJistrate 
vn tiPp real de coPbină vn tiPpul recoltării Ⱦi pot fi transferate către 
un dispo]itiv obiȾnuit 86%� 3osesorii pacKetului 0\3/0�&onnect 
3rofessional pot transfera Zireless aceste date prin interPediul 
transferului de fiȾiere Ⱦi pot anali]a vn perPanență operațiile de pe 
ckPp�

$gricultura digitală 0y1eZ +olland�
3ortalul Ⱦi aplicația 0\1eZ Holland� vă perPit� printr�o sinJură 
postare� să vnreJistrați Ⱦi să Jestionați utilaMele duPneavoastră� să 
accesați docuPentele dedicate� cursurile de instruire Ⱦi serviciile� Ⱦi 
să beneficiați de asistență pe ckPp� inclusiv 8ptiPe 6upport� &u 
0\1eZ Holland� puteți accesa portalul telePatic 
0\3/0�&onnect pentru a vi]uali]a vn tiPp real fiecare utilaM Ⱦi 
vntreJul parc de utilaMe� pentru a anali]a datele prin partaMarea 
rkndurilor Ⱦi puteți beneficia de serviciile Jkndite pentru a creȾte 
productivitatea�

Date client

Date distribuitor

7erță parte 
�acces perPis de client� 

MYNEWHOLLAND

5esponsabil ferPă

$JronoP
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'etectare umiditate în timp real
• 6en]orul de uPiditate 1eZ Holland Păsoară vn tiPp real 

uPiditatea Paterialului recoltat
• EȾantioanele de boabe sunt prelevate la fiecare �� secunde� iar 

GDWHOH VXQW WULPLVH FĄWUH PRQLWRUXO ,QWHOOL9LHZ� ,9
• 2peratorul este inforPat vn tiPp real Ⱦi poate reJla paraPetrii

XWLODMXOXL vQ IXQFʰLH GH QHFHVLWĄʰL

0apare productiYitate
• 6en]orul de Jreutate cu preci]ie ridicată� e[clusiv Ⱦi brevetat� 

de]voltat de 1eZ Holland pentru flu[ul ridicat de produs� este 
considerat a fi cel Pai bun din cateJorie

• ,ndiferent de tipul� varietatea sau uPiditatea boabelor� sen]orul 
JHQHUHD]Ą PĄVXUĄWRUL H[WUHP GH SUHFLVH SULYLQG SURGXFWLYLWDWHD

• 0ai Pult� calibrarea este efectuată o sinJură dată pe se]on

Sen]or 1utriSense� 1,5 în timp real 
6en]orul 1utri6ense� 1,5� dotare opțională� pentru anali]area 
valorii nutriționale este coPplet inteJrat vn Ponitorul ,ntelli9ieZ� Ⱦi 
afiȾea]ă Ⱦi vnreJistrea]ă vn tiPp real o Pultitudine de paraPetri 
privind uPiditatea Ⱦi valoarea nutrițională a produsului cu o 
acuratețe e[traordinară de ��� 3araPetrii Ponitori]ați includ 
QLYHOXO GH uPiditate� proteine, JrăsiPi� aPidon� fibre� $ceste date 
pot fi  vnreJistrate folosind sePnalul D*36 al coPbinei &5 pentru a 
obține o Kartă a conținutul nutrițional al produsului� Kărți ce pot fi 
vncărcate autoPat vn portalul 0\3/0�&onnect pentru a calibra 
ulterior PiMloacele de producție Ⱦi pentru a vPbunătăți astfel 
productivitatea� 

&onsultant ferPă 

&ontrol 5ooP la 
distribuitor pentru 

asistență de la distanță 



$6,67E1ʯă Ƚ, 683257 35,9,1D 352D868/

$ccesorii montate de concesionar
Este disponibilă o JaPă coPpletă de accesorii furni]ate Ⱦi 
Pontate de concesionar�
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����� C5 5eYelation�

1oua JaPă &5 5evelation a fost proiectată pentru a creȾte 
productivitatea Ⱦi pentru a reduce tiPpii Porți din ferPă� ȽtiP cu toții 
că se]onul de recoltare este scurt Ⱦi că tiPpul este prețios� 7oate 
punctele supuse vntreținerii pot fi accesate foarte uȾor� iar reducerea 
frecvenței intervențiilor face astfel vnckt utilaMele să poată petrece ckt 
Pai Pult tiPp vn Pediul lor natural� pe ckPp�

1ivelul uleiului Potor Ⱦi al uleiului 
Kidraulic pot fi verificate vi]ual�

1oul re]ervor de apă inteJrat este 
ideal pentru spălarea Pkinilor 
după cuplarea Kederului�

• &arcasele laterale ce se descKid coPplet Ⱦi se blocKea]ă pe po]iție 
perPit accesarea cu uȾurință a tuturor transPisiilor Ⱦi a toate punctelor 
de vntreținere�

• 1oile faruri cu /ED� cu ra]ă aPplă� vPpreună cu cadrul de culoare 
Jalbenă, vPbunătățesc vi]ibilitatea vn tiPpul vntreținerii�

• 3entru a asiJura o lubrifiere optiPă vn toate po]ițiile de lucru� operatorii 
pot selecta� cu aMutorul unui buton� funcția variatorului de lubrifiere�

• ÍntreaJa parte internă a coPbinei poate fi curățată folosind funcția 
&leanout� )uncția este Jestionată prin Ponitorul ,ntelli9ieZ� ,9� 6itele� 
bătătoarele Ⱦi contrabătătorul se descKid Ⱦi vite]a ventilatorului este 
reJlată la Pa[iP�

)iltrul de aer este accesat uȾor de 
pe platforPa Potorului�

8n far portabil cu /ED� dotare 
opțională� oferă o vi]ibilitate la ���� 
vn tiPpul operațiilor de vntreținere� 

&arcasele uȾoare ale rotoarelor 
pot fi vndepărtate fără scule� 

7oate filtrele de ulei Ⱦi toate 
punctele de Jolire a uleiului pot fi 
accesate uȾor de pe sol Ⱦi� 
vPpreună cu Jresoarele 
centrali]ate� facilitea]ă operațiile 
de vntreținere�
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Modele CR7.80 CR7.90 CR8.80 CR8.90 CR9.90 CR10.90
+eder boabe
/ățiPe de tăiere� Heder boabe HiJK�&apacit\ (m) 5,18 - 9,15 5,18 - 9,15 6,10 - 9,15 6,10 - 9,15 6,10 - 9,15 6,10 - 9,15

Heder boabe 9arifeed70 ² cursă ori]ontală laPă de tăiere ��� PP (m) 4,88 - 9,15 4,88 - 10,67 6,10 - 10,67 6,70 - 12,50 6,70 - 12,50 6,70 - 12,50
Heder 6uperfle[ (m) 6,10 - 9,15 6,10 - 10,67 6,10 - 10,67 7,62 - 10,67 9,15 - 10,67 9,15 - 10,67
Heder 8200 draper (m) 9,15 9,15 - 10,67 9,15 - 10,67 9,15 - 12,50 9,15 - 13,70 9,15 - 13,70
Heder 8600 Superflex draper (m) 9,15 9,15 - 10,67 9,15 - 10,67 9,15 - 12,50 9,15 - 13,70 9,15 - 13,70

9ite]ă de tăiere cu Keder boabe standard� 9arifeed70 (tăieri/min.) 1150 / 1300 1150 / 1300 1150 / 1300 1150 / 1300 1150 / 1300 1150 / 1300
&uțit de re]ervă Ⱦi laPe de re]ervă cu Ⱦuruburi l l l l l l

Ƚnec de aliPentare cu deJete retractabile l l l l l l

DiaPetru rabator Keder Jrku standard�9arifeed70 (m) 1,07 1,07 1,07 1,07 1,07 1,07
5eJlare electro�Kidraulică a po]iției rabatorului l l l l l l

6incroni]are autoPată vite]ă rabator cu vite]a de vnaintare l l l l l l

3rindere Kidraulică cu cuplare rapidă �locație unică� l l l l l l

+edere porumb
1uPăr de rknduri Keder poruPb UDEDWDELO 6 / 8 6 / 8 6 / 8 8 8 8
1uPăr de rknduri Keder poruPb ULJLG 6 / 8 6 / 8 / 12 6 / 8 / 12 8 / 12 / 16 8 / 12 / 16 8 / 12 / 16
7ocător de paie inteJrat O O O O O O
6eparatoare rotative O O O O O O
Sisteme automate de control Keder
5eJlare autoPată vnălțiPe de tăiere l l l l l l

0odalitate coPpensare l l l l l l

6isteP $utofloat� l l l l l l

Elevator central
1uPăr de lanțuri 3 3 3 4 4 4
$cționare fi[ă sisteP aliPentare l l l l l l

$cționare variabilă sisteP aliPentare O O O O O O
3oZer 5everse70� inversare electro�Kidraulică a Kederului Ⱦi a elevatorului l l l l l l

)lotare laterală l l l l l l

$daptor frontal l l l l l l

$daptor frontal cu reJlare de la distanță O O O O O O
6isteP $63 �$dvanced 6tone 3rotection� l l – – – –
6isteP Deep &ut D)5 �D\naPic )eed 5oll70� O O l l l l

6isteP de inversare D)5 �D\naPic )eed 5oll70� O O O O O O
SupraIață vitrată cabină +arvest Suite� 8ltra (m2) 6,3 6,3 6,3 6,3 6,3 6,3
1ivel cateJorie cabină E1 ����� 2 2 2 2 2 2
3acKet luPini de lucru H,D O O O O O O
3acKet luPini de lucru cu /ED O O O O O O
3roiectoare de distanță cu /ED O O O O O O
6caun cu tapițerie standard cu suspensie pneuPatică l l l l l l

6caun delu[e cu vncăl]ire� tapițerie din Paterial te[til cu suspensie pneuPatică Ⱦi ventilație activă O O O O O O
6caun cu tapițerie din piele� suspensie pneuPatică Ⱦi ventilație activă O O O O O O
6caun pasaJer l l l l l l

9olan din piele O O O O O O
0anetă &oPPand*rip70 l l l l l l

0onitor ,ntelli9ieZ� ,9 cu po]iție reJlabilă l l l l l l

$l doilea Ponitor ,ntelli9ieZ� ,9 O O O O O O
2Jlin]i retrovi]oare incasabile� cu unJKi Părit l l l l l l

� caPere video O O O O O O
$&6 �$utoPatic &rop 6ettinJs� l l l l l l

6isteP aer condiționat Ⱦi coPpartiPent cu răcire l l l l l l

6isteP autoPat de cliPati]are O O l l l l

)riJider detaȾabil l l l l l l

5adio 03� %luetootK �pentru a apela fără a utili]a Pkinile� O O O O O O
� [ porturi 86% l l l l l l

6isteP cu � difu]oare l l l l l l

1ivel de ]JoPot optiP al cabinei ² ,62 ���� [dB(A)] 73
Sistem 1eZ +olland 3recision /and ManaJement (PLM) 
Câmp - sisteme la bordul utilajului
6isteP autoPat de JKidare cu preJătire ,ntelli6teer� O O O O O O
7eKnoloJie ,ntelli7urn� pentru Jestionarea autoPată a vntoarcerilor la capătul rkndurilor O O O O O O
7eKnoloJie IntelliField™ partaMare date ParJini� Kărți Ⱦi traiectorii JKidare vntre coPbine O O O O O O
6isteP ,ntelli&ruise� ,, O O O O O O
6isteP autoPat ,ntelli6ense� �include sen]or *rain &aP�� O O O O O O
6isteP autoPat de JKidare Kedere pentru poruP O O O O O O
Flotă - sisteme în afara bordului utilajului
7elePatică 0\3/0�&onnect 3rofessional �abonaPent Jratuit pentru � ani� l l l l l l

7elePatică 0\3/0�&onnect 3rofessional �abonaPent pentru � sau � ani� O O O O O O
Fermă – gestionare date agricole
0ăsurare productivitate Ⱦi uPe]eală O O O O O O
6en]or 1utri6ense� 1,5 pentru anali]area valorii nutriționale O O O O O O
0\3/0�&onnect )arP  pentru afiȾarea datelor aJricole � 86% l l l l l l

MyPLM®Connect Farm transfer fiȾier – Professional l l l l l l

Uptime Solutions – sisteme de instruire și suport 
New Holland Proactive Breakdown Support l l l l l l

New Holland Breakdown Assist l l l l l l

TeKnoloJie TZin RotorTM 

5otoare 7Zin 3itcK l l l – – –
5otoare 7Zin 3itcK 3lus – – – l l l

5otioare S3 O O O O O –
DiaPetru rotor (mm) 432 432 432 559 559 559
/unJiPe rotor (mm) 2638 2638 2638 2638 2638 2638
/unJiPe Ⱦnec (mm) 390 390 390 390 390 390
/unJiPe secțiune de tăiere (mm) 739 739 739 739 739 739
/unJiPe secțiune de separare (mm) 1090 1090 1090 1090 1090 1090
/unJiPe secțiune Jolire (mm) 419 419 419 419 419 419
3alete rotor reJlabile l l l l l l

5esetare autoPată confiJurare contrabătător l l l l l l

3alete rotoare reJlabile de la distanță cu sisteP D\naPic )loZ &ontrol70 – – – O O O
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0odele CR7.80 CR7.90 CR8.80 CR8.90 CR9.90 CR10.90
Contrabătător tăiere: unJKi de vnfăȾurare (°) 86 86 86 84 84 84

unJKi de vnfăȾurare cu e[tensie (°) 121 121 121 123 123 123
reJlare electrică l l l l l l

Contrabătător separare: JrilaM de separare pentru fiecare rotor 3 3 3 3 3 3
unJKi de vnfăȾurare (°) 148 148 148 148 148 148

Bătător
/ățiPe (mm) 1300 1300 1300 1560 1560 1560
DiaPetru (mm) 400 400 400 400 400 400
8nJKi de vnfăȾurare dintre contrabătător Ⱦi bătător (°) 54 54 54 54 54 54
6uprafață totală Jrile contrabătător Ⱦi bătător (m²) 2,77 2,77 2,77 3,13 3,13 3,13
Curățare
6isteP de curățare cu autonivelare l l l l l l

6isteP de pre�curățare l l l l l l

6isteP de curățare 2pti�&lean� l l l l l l

6uprafață totală sită sub ventilație (m²) 5,4 5,4 5,4 6,5 6,5 6,5
5eJlare de la distanță sită Ⱦi pre�sită l l l l l l

Ventilator
1uPăr de palete 6 6 6 6 6 6
9ariator vite]ă (rpm) 200 - 1050 200 - 1050 200 - 1050 200 - 1050 200 - 1050 200 - 1050
9entilator cu ieȾire dublă l l l l l l

5eJlare electrică din cabină a vite]ei l l l l l l

Sistem de retur
6isteP siPplu 5oto�7KresKer� l – – – – –
6isteP dublu 5oto�7KresKer70 – l l l l l

,ndicator de retur pe Ponitor ,ntelli9ieZ� ,9 l l l l l l

Elevator boabe
Elevator boabe de capacitate standard cu lanț HD & flapsuri l l l l l l

Elevator boabe de capacitate ridicată cu lanț HD & flapsuri – – – O O O
Buncăr de cereale
&apacitate buncăr de cereale standard � opțional (l) 10500 11500 12500 12500 / 14500 12500 / 14500 14500
8Pplere centrală� e[tensie Ⱦnec centrifuJ rabatabil l l l l l l

Tub de descărcare
Descărcare superioară l l l l l l

9ite]ă de descărcare standard � opțional (l/s.) 126 126 126 126 / 142 126 / 159 159
7ransPisii divi]ate tub de descărcare Ⱦi Ⱦnec transversal – – – – / l – / l l

8Ⱦă pentru verificare Postră de boabe l l l l l l

$verti]or buncăr plin l l l l l l

5otație tub de descărcare (°) 105 105 105 105 105 105
7ub de descărcare rabatabil� cu prelunJire – – – O O O
6isteP pivotant pklnie O O O O O O
Sistem electric
12 volt alternator (Amp) 240 240 240 240 240 240
Battery capacity (CCA / Ah) 730 / 2x107 730 / 2x107 730 / 2x107 730 / 2x107 730 / 2x107 730 / 2x107 
Motor* FPT Cursor 9* FPT Cursor 9* FPT Cursor 11* FPT Cursor 13* FPT Cursor 13* FPT Cursor 16*
5espectă standardul privind ePisiile Stage V Stage V Stage V Stage V Stage V Stage V
&ilindree (cm³) 8700 8700 11100 12900 12900 15927
6isteP E&2%lue� �6elective &atal\tic 5eduction� HI-eSCR 2 HI-eSCR 2 HI-eSCR 2 HI-eSCR 2 HI-eSCR 2 HI-eSCR 2
6isteP de inMecție Common Rail Common Rail Common Rail Common Rail Common Rail Common Rail
3utere noPinală Potor # ����� rot��Pin � ,62 75����� � E&E 5��� �kW/&3� 275/374 308/419 345/469 365/496 400/544 470/639**

305/415 338/460 380/517 400/544 441/600 515/700**
&urbe de putere specifice pentru tipul de produs – – – l l –
$Pestec biodiesel aprobat*** B7 B7 B7 B7 B7 B7
5eJlare electronică reJiP Potor l l l l l l

0ăsurare consuP coPbustibil Ⱦi citire pe Ponitor ,ntelli9ieZ� ,9 l l l l l l

&oPpresor aer O O O O O O
6isteP curățare Potor O O O O O O
Rezervor combustibil
&apacitate Diesel � &apacitate $d%lue (l) 750 / 160 1000 / 160 1000 / 160 1300 / 160 1300 / 160 1300 / 160
Transmisie
Hidrostatică l l l l l l

&utie de vite]e � YLWH]H � YLWH]H � YLWH]H � YLWH]H � YLWH]H � YLWH]H
6cKiPbare treaptă vn PiȾcare l l l l l l

%locare diferențial l l l l l l

&uplare transPisie inteJrală cu două vite]e O O O O O O
9ite]ă Pa[iPă standard � opțional (kph) 30 / 40 30 / 40 30 / 40 30 / 40 30 / 40 30 / 40
6isteP 6Part7ra[� cu teKnoloJie )le[ – – O O O O
Ƚenile din cauciuc 6Part7ra[� cu suspensie 7erraJlide� – – O O O l

Ƚenile Heav\ Dut\ ��µ 6Part7ra[� cu suspensie7erraJlide� – – O O O O
Gestionare reziduuri
7ocător de paie inteJrat l l l l l l

&urea 36D �3ositive 6traZ DiscKarJe� l l l l l l

Deflectoare reJlabile la distanță O O l l l l

6electare de la distanță tăiere � aruncare O O O O O O
Distribuitor de pleavă O O O O O O
*estionare re]iduuri 2pti�6pread� – O O – – –
6isteP 2pti�6pread� 3lus – – – O O O

l 6tandard     O 2pțional     – ,ndisponibil     * De]voltat de )37 ,ndustrial     ** 3uterea supliPentară este disponibilă vn tiPpul descărcării Ⱦi tăierii     *** $Pestecul de biodiesel ce trebuie să fie vn totalitate 
conforP cu cel Pai recent standard E1 ����������� iar funcționarea autoveKiculului trebuie să respecte liniile directoare e[istente vn Panualul de utili]are 

(A) 6unt disponibile anvelope de tracțiune � Ⱦenile altele deckt cele Penționate: 710/70R42, 800/70R32, 900/60R32, 900/60R38, SmartTrax 24”, �8,5” Ⱦi 6Part7ra[ cu suspensie 7erraJlide 24”, 24” HD, 28,5” Ⱦi 
34”     (B) 9ersiune 6Part7ra[ indisponibilă     (C) &u prelunJire de ����� P Ⱦi prelată     (D) 7ransport� fără prelunJire� cu orificiu de evacuare

DiPensiuni Podel CR7.80(B)/CR7.90(B)/CR8.80 CR8.90/CR9.90/CR10.90
Tyres SmartTrax Tyres SmartTrax

&u anvelope de tracțiune � Ⱦenile(A) 710/70R42 900/60R38 24”/24” HD 28.5” 34” 800/70R32 900/60R38 24”/24” HD 28,5” 34”
6uprafață de contact (m²) – – 1,49 1,77 2,11 – – 1,49 1,77 2,11
ÍnălțiPe Pa[iPă vn po]iția de transport (m) 3,97 3,90 3,95 3,97 3,97 4,00 3,97 3,97 3,99 3,97
/ățiPe Pa[iPă ² transport (m) 3,25 3,63 3,24 3,47 3,79 3,72 3,87 3,48 3,71 3,99
/unJiPe Pa[iPă cu prelunJire tub de descărcare fără Keder(C) (m) 9,97 9,97 9,97 9,97 9,97 9,97 9,97 9,97 9,97 9,97
/unJiPe Pa[iPă cu tub de descărcare rabatabil fără Keder(D) (m) – – – – – 9,04 9,04 9,04 9,04 9,04

�kW/&3�3utere Pa[iPă Potor # ����� rot��Pin � ,62 75����� � E&E 5���



CENTRUL DUMNEAVOASTRĂ REGIONAL 

Datele prezente în acest catalog sunt furnizate cu titlu exemplificativ; modelele descrise pot suferi modificãri, fãrã preaviz, aduse de 
Producãtor. Schiþele ºi fotografiile se pot referi la echipamente opþionale sau la echipãri destinate altor þãri. 
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